SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA  INWESTYCJI: BUDOWA  SIECI WODOCAGOWEJ, KANALIZACJI
SANITARNEJ, KANALIZACJI DESZCZOWEJ SEPERATORAMI WOIDESZCZOWYCH |
WYLOTAMI DO CIEKU PIWONKA.

OBIEKT: Sie wodochgowa z przydczami

ADRES: SULISLAWICE , SULISLAWICE KOLONIA - KALISZ
ZAMAWIAJ ACY: Miasto Kalisz 62-800 Kalisz ul. Gtowny Rynek 20
KODY CPV:

Grupy robot:

451 - Przygotowanie terenu pod budow

452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kamyta obiektéw budowlanych lub ich&zi
oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

Klasy robét:

4511 - Roboty w zakresie burzenia; roboty przygeiwaeze i roboty ziemne

4523 -Roboty budowlane w zakresie budowy rag@v, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisklei;

Kategorie robot:

45111 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45231 - Roboty budowlane w zakresie budowy ragimiv, chgdbw komunikacyjnych i linii
energetycznych

45232 - Roboty pomochicze w zakresie ruygéwv i kabli; przepompownigciekow

45233 - Roboty w zakresie naprawy drog



Zestawienie kodéw CPV:

Nr STI Rodzajrobot Kod CPV
STI-01.00 Wymagania ogolne

STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysokdowych  |45111200-0
STH01.0z Rozbiérkaelementdvdrég 45231341-2
STI-01.03 Roboty ziemne 45112500-0
STH01.04 Wodocig 4523130-8
STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni 45233142-6

Zawartosé opracowania:

1. STI-01.00
2.STI-01.01
3.ST1-01.02
4.ST1-01.03
5.ST1-01.04
6.STI-01.05

Wymagania ogolne

Wytyczenie trasy i punktow akgciowych
Rozbiorka elementow drog

Roboty ziemne

Std przylacza wodocigowe

Odtworzenie nawierzchni
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1.Wskgp

Projektuje si sie¢ wodockgowa w dzielnicy Sulistawice i Sulistawice Kolonia w k&zu.

W chwili obecnej dzielnica SULISLAWICE | KOLONIA SLEEAWICE jest czsciowo
uzbrojona w si€ wodocagowa. W niektorych ulicach istniege sieci wodoaigowe wystpuja ha
krotkich odcinkach i posiadagbyt matesrednice, ktore wymagayozbudowy. Dotyczy to ulic:
Milenijnej, Patacowej, Piotra Sulistawickiego, Oysowej. Brak sieci wygpuje w ulicy:
Wenedow, cgsciowo w Celtyckiej, Stowiaskiej i Sulistawickiej i Romaskiej, ktore wymagaj
budowy nowej sieci. Ulic8wietlana, Zachodnia( z wykiem matego odcinka) jest uzbrojona w
wodochg.

1.1. Nazwa zamOwienia.
Budowa sieci wodoggowej w dzielnicy Sulistawice i Sulistawice KoloniaKaliszu.

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych wymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
robét zwikzanych z wykonaniem sieci wodagowej w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot olgfych specyfikacjami technicznymi.

Specyfikacja swym zagjiem obejmuje rozbudayv sieci wodocigowych w dzielnicy
SULISLAWICE | SULISEAWICE KOLONIA w Kaliszu o 4cznej dtugéci L = 5944 m by
umazliwi ¢ zabudowanie terendw zgodnie z planem zagospodarawezestrzennego. W
szczegolnéci zas obejmuje budow

1. sieci wodocigowej (W —4 ) PE 110mm o diugn L =341 m w ul.
Zachodniej od punktu W 44( patzenie z istniecym wodocagiem miejskim PVC
200mm) do punktu W 53 ( pgizenie z istniegcym wodocagiem PVC 90mm).
2. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm o diugn L = 605 m w ul.
Piotra Sulistawickiegood punktu W 27( patzenie z istnieicym wodociagiem PVC
90mm) do punktu W 43 ( pgtzenie z istnieicym wodocigiem miejskim PVC 160mm ).
3. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm w utPogodnejo dtugdci L =
233 m oraz &&ci ul. Piotra SulistawickiegoPE 110mm o diudai L =
450 m od punktu W 15 ( peienie z wodoagiem PVC 160mm) do
punktu W 26 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm).
4. sieci wodocigowej (W —1) PE 110mm o diugp L =533 m
w ul. Patacowejod punktu W 1 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm) do hydrantu
podziemnego HP-4.
5. sieci wodocigowej (W — 2 ) PE 110mm o diugm L = 295 m w ulMilenijnej od punktu
W 12 ( pokczenie z wodoagiem PVC 90mm ) do hydrantu podziemnego HP-8.
6. sieci wodocigowej (W —2) PE 110mm o diugn L =216 m w ul.
Milenijnej od punktu W 8 ( pakzenie z wodoggiem PVC 90mm ) do
hydrantu podziemnego HP-6.
7. sieci wodocigowej (W — 7 )PE 110mm o diugo L = 560 m w ul.
Romanskig od punktu W 125( patzenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 120 oraz sieci wodggowej PE 110mm o diugoi L =



687 m w ulWenedoéwod punktu W-120 ( skrzpwanie z ul. Romiska
do punktu W 94 ( skrzgwanie z ul. Celtyck)

8. sieci wodocigowej (W —6) PE 110mm o diugo L = 800 m w
ulCeltyckiej od punktu W 100 ( pa€zenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 85 ( patzenie z projektowanego wodagu — Wanda
Badura)

9. sieci wodocigowej (W —5) PE 110 mm o diugd L = 295 m w ul.
Sulistawickiej od punktu W 84 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm)
do punktu W 72( skrzpwanie z ul. Olszynow) oraz sieci
wodocagowej PE 110mm o diugoi L = 629m w ul.Olszynowejod
punktu W 72 do punktu W 54 ( potenie z wodoagiem PVC 90mm )
oraz sieci wodoggowej PE 110mm o diugoi L = 300 m w ul.
Stowianskiej od punktu W 72 do punktu W 80 (pokenie z
wodochgiem PVC 90mm)

Podziat sieci wodoggowej na poszczegolne ulice;

L.P. | ULICA MATERIAL DLUGOSC UWAGI
1 SULISEAWICKA PE 110/90 mm | 295 mb PE 90mm do HP
2 ZACHODNIA PE 110/90 mm | 341 mb PE 90mm do HP
3 PIOTRA PE 110/90 mm | 1055 mb PE 90mm do
SULISEAWICKIEGO HP

PE 90mm do

HP
4 ROMANSKA PE 110/90 mm | 560 mb PE 90mm do HP
5 PALACOWA PE 11090 mm | 533 mb PE 90mm do HP
6 MILENIJNA PE 110/90 mm | 511 mb PE 90mm do HP
7 POGODNA PE 110/90 mm 233 mb PE 90mm do HP
8 CELTYCKA PE 110/90 mm 800 mb PE 90mm do HP
9 OLSZYNOWA PE 110/90 mm | 629 mb PE 90mm do HP
10 WENEDOW PE 110/90 mm| 687 mb PE 90mm do HP
11 SEOWIANSKA PE 110/90 mm | 300 mb PE 90mm do HP

Dla wszystkich odbiorcow pobietgjych obecnie woghalezy wykona przehczenie do
projektowanego wodoggu PE 110mm. Projektowany wodagiutazony w chgach pieszo-
jezdnych zaspuje kaacowki istniepcego wodocigu DN 50 utgonego w prywatnych dziatkach (
przeznaczone do demostr).Po wykonaniu projektowanej sieci wodggwej PE 100 Dz
110mm i odbiorze przez PWiK Kalisz najedokon& przehczenia istnigjcych odbiorcow wody
za pomog nawiertek i paczenia rury PE z istnigga rura stalowa lub PVC albo PE. (
przehczenie zled do PWIK).Przyhcza wodocigowe zaprojektowano z rur polietylenowych PE
100 SDR 11 PN 16 grednicy] 40 x 3,7 x 100 oraz 63 x 5,8 x 100 i zdoe na pospoice o
grubasci 15cm. Przydcza wodocigowe PE 40mm wykonywaza pomog opaski do nawiercania
HAWEX 110/50mm nr kat 5270 + zasuwa DN 25 PN 1&atr2681 wraz z obudaw
teleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850. Przyicza wodocigowe PE 63mm



wykonywa za pomog opaski do nawiercania HAWEX 110/50mm nr kat 527f£asuwa DN 50
PN 16 nr kat 2520 wraz z obudgteleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850.

1.4. Okrelenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penpkrélenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

Sie¢ wodocggowa - rurocag wraz z niezkdnym uzbrojeniem shacy do transportu wody.
Sktadaj si¢ na niego rury, zkcza, ksztattki i niezddne uzbrojenie

Uzbrojenie przewodw urzadzenia zainstalowane na przewodzie rigabe
potaczeniami, ksztaltkami, skace do celéw regulacyjnych, zabezpieazggh, pomiarowych,
czerpalnych i steragych.

Wezel nontazowy — miejsce, w ktdrym nagiuje rozgadzienie odcinkéw przewodow lub
instalowanie elementow uzbrojenia. W sklagzia wchodz miedzy innymi ksztattki, zicza,
elementy uzbrojenia.

Armatura sieci wodogigowych—w zaleznosci od przeznaczenia:

- armatura zaporowa — zasuwy, przepustnice, zawory

- armatura odpowietrzaja — zawory odpowietrzgje, napowietrzage, odpowietrzago-
napowietrzajce

- armatura reguldra — zawory regulacyjne i redukcyjne

- armatura przeciwp@arowa — hydranty

- armatura czerpalna — zdroje uliczne

Studzienka wodomierzowaobiekt inzynierski wysgpujacy na sieci wodoagowej przeznaczony

do zainstalowania elementéw uzbrojenia

Blok podporowy- betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia

Blok oporowy — betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenisewadu przed osiowymi
przemieszczeniami

Przykcze wodogigowe—rurociag przeznaczony do doprowadzenia wody
do odbiorcy

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robd&udowlanych - zwane dalej
Specyfikacjami Technicznymi o skrécie (STI), stanrpwpracowania zawierge w szczegolrioi
zbiory wymaga, ktére g niezlzdne do okrélenia standardu i jakoi wykonania robét, w zakresie
sposobu wykonania robot budowlanych, setaosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidiéaio
wykonania poszczegolnych robaot.

Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarkeokoliczngci zachodzcych w  toku
wykonywania robot.



Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zmpego, niezédne do
przeprowadzenia wszelkich badardéb zwazanych z ocenjakosci materiatdw oraz robét.

Przedsgwzcie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji polegaj na wybudowaniu sieci
wodochgowej pkt. 1.3.0. ,Wymageogolnych”

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizycznaalba autorem Dokumentacji Projektowe;.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wyskegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kditra

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamaxgego, upowaniona do sprawowania nadzoru nad obiektami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji.

Inne definicjepozostate definicje zgodne z narfPN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. OgoIne wymagania dotygz rob 6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kaoboét oraz ich zgodrié z Dokumentag Projektowvy i
pozwoleniem na budaw Ponadto Wykonawca zobaaany jest do przestrzegania wymogow
przedstawionych w poszczegolnych STI:

STI-01.00 Wymagania ogélne

STI-01.01  Wytyczenie trasy i punktow wysatiowych
STI-01.02 Rozbiérka elementow drog

STI-01.03 Roboty zemne

STI-01.04 Wodogp

STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terenie okrdonym w dokumentach kontraktowych przakaVykonawcy plan  budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiem prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
gtbwnych wspétrzdne punktow gidwnych trasy sieci wodociagowej aegeerow, dziennik budowy i
ksigge obmiarow oraz dwa egzemplarze dokumentacjeki@jvej i dwa komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzidfi@aa ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki ggprae Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.



Dokumentacja Projektowa sktadasinastpujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy sieci wodggwej

- przedmiary robot,

- informacja dotyczca bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja geaitezna)

W/w komplety dokumentacji znajdujse w posiadaniu Zamawigego | zostanprzekazane
Wykonawcy po przyznaniu kontraktu. .
Dokumentacja Projektowastizie zawierarysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykaze
podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowéeni

1.5.3. Zgodné&é robot z Dokumentaaj Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez @lodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdthojednym z
nich @ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obpuye nasfpujaca
kolejnas¢ ich waznasci:

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie nm@ wykorzystywd bkdow lub opuszcie w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natyctast powiadond Inzyniera., ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bwlogorzez wyznaczonego przez siebie
Inzyniera. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatematy leda zgodne z Dokumentag]
Projektovg i STI.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STédn uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olilenego Polskimi Normami. W przypadku gdy materiaty
lub roboty nie bda w petni zgodne z DokumentadProjektows lub STI, ale ogignicta zostanie
mozliwa do zaakceptowania jakoelementu budowli, to frynier maze zaakceptowatakie roboty i
zgodzt sk na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowsedoincenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu iid. W przypadku, gdy materiaty lub roboty
nie kgda w. peini zgodne z DokumentadProjektovs lub STI, i wptynie to na niezadowadap
jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzynrasiau publicznego
na placu budowy, w sposob oklieny w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolne”, w okresieania
realizacji kontraktuzado zakaczenia i odbioru kiacowego robét.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i kedzie obstugiwat, tymczasowe
urzadzenie zabezpieczap takie jak: ogrodzeniagwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory
itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie ingredki niezlegdne dla ochrony robét, bezpieagava
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni- state warunki widocgeionv dzier i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzdlbw bezpieczestwa.



Przed przyspieniem do robdt Wykonawca unse w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktorych ksztalt, vikielc i tres¢ bedzie zgodna z Rozpaydzeniem
Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.2004r. oraavgem polskim.

Tablice informacyjne d&a utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegaboéy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg kontraktov.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizemtraktu, a do zakaczenia i
odbioru kaicowego robot, Wykonawcaetizie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na
celu stosowanie si do przepiséw i norm dotygezych ochronysrodowiska na placu i wokét placu
budowy oraz tdzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla osob lub wkasioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pstvie jego sposobu
dziatania. Optaty i kary za przekroczenie w trakeializacji robét norm, okénych w odpowiednich
przepisach dotyazych ochronyrodowiska, obazaja Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeggrzepisow ochrony przeciwgarowej. Wykonawcadulzie utrzymywa
sprawny sprg@ przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz
produkcyjnych, pomieszczeniach biurowych, mieszidini magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalneda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przapisa

i zabezpieczone przed dgsm osob trzecich. Wykonawca edbie odpowiedzialny za  wszelkie
straty spowodowane jrem wywotanym jako rezultat realizacji robét glinpez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieglla dopuszczalne dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdw wywotaicych szkodliwe promieniowanie oegtniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowsteu do robdt powinny mée swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawaigadnostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw gepdowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaiczeniu ich szkodlivg
zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ wyte pod warunkiem przestrzegania wynmaga
technologicznych wbudowania.z8# wymagag tego odpowiednie przepisy Zamaviigy powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdbw od wigiwych organéw administracji pstwowe.

Jezeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayiaj

1.5.8. Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniersndci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwazku z zaniedbaniem, nieddavym prowadzeniem robét lub brakiem
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koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiastigublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbworzy uszkodzapwiasngé. Stan naprawionej
wiasndgci powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ockrarzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpawich wiadz &dacych wigcicielem tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przeandaiapcego odnénie doktadnego
potazenia tych urzdzer w obrbie placu budowy. O zamiarze, przysenia do robdt w polidu tych
urzadzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien zawiadd@nascicieli urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowkany w okresie trwania realizacji kontraktu do detevego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychdass. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i
urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwiocznie powiadondymiera i zainteresowane jednostki
bedace wigcicielami lub eksploatagy te instalacje i uatlzenia oraz &zie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aagr Wykonawca dilzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dZataszkodzenia usdzen uzbrojenia terenu
wskazanych w dokumentacjach dostarczonych mu gereawiagcego.

1.5.9. Ograniczenie ohgier: 0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sii do obowazujacych ograniczé obchzen osi pojazdow podczas
transportu materiatow i spfi na drogach publicznych poza granicami placu wydbJzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wladz nigcie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcizeniach osi i w sposObagity bedzie powiadamiat tiyniera o fakcie #ycia takich pojazdow.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpdwialngci za uszkodzenia drog, ktore
moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniavgpowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementow na wiaseytkegodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpiecestwa i
higieny pracy. W szczegolém Wykonawca ma oboazek zadbg aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz niespetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczap, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpieazsiwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrgmobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do

robdt od daty rozpoegia do zakaczenia i odbioru kicowego robot. Wykonawcaedizie utrzymywa
roboty do czasu Kaowego odbioru. Utrzymanie powinno¢hyrowadzone w taki sposob, aby budowana
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sie¢ wodockgowa lub jej elementy byty w zadowajeym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru kacowego.

J&li wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dgniera powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie paiej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie¢to prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowgany jest zna wszystkie obovdzujace przepisy zawarte w ustawach i
rozporadzeniach, a tale inne przepisy zwzane z wykonaniem przedmiotowych robét, oraz przssd
ich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drog@ueen czasie wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdow w trakcie
prowadzenia robot zgodnie z wykonanym przez siebegwierdzonym projektem organizacji ruchu
dla poszczegdlinych etapdw robot, oraz do ich rdahidikwidacji po zakaczeniu robét. Uwza sk ze
zagcie pasow drogowych i wykonanie objazdoéw z awdpdnim oznakowaniem nie podlegefcbne)
zaptacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.14. Odbior techniczny irozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia napie oraz wpisem do dziennika budowy o
dacie rozpoozia i planowanej dacie zakczenia robot, oraz planowanych rozruchachydeen
technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpgsulrzynier z zaznaczeniem, przgie lub
zajgciem stanowiska.

2. Materiaty.

2.1.0. Zrédta uzyskania materiatow.

Zrodia uzyskania wszystkich materialow powinny lyybrane przez Wykonawcprzed rozpoegiem
robdt. Nie paniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanymycdem materialow Wykonawca dostarczy
Inzynierowi szczegOtowe informacje dotyce proponowanegozrodta zaopatrzenia lub
wydobywania, wymagane w przepisach Prawa Budowtafiégtawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo
budowlane Dz.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016 art. usd, 1-3 z pgniejszymi zmianamijwiadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budowniciWigrzypadku nie zaakceptowania przezhiera
materiatu ze wskazanedgmoodta, Wykonawca przedstawi do akceptacjiyliera materiat z innego
zrodta. Zatwierdzenie partii materiatbw z danegodia nie oznaczaie wszystkie materialy .z tego
zrodta keda przez Irtyniera dopuszczone do wbudowania. Wykonawca zezeny jest prowadéina
biezaco badania oraz kompletoivacertyfikaty, atesty iswiadectwa dopuszczenia -w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob aglty beda spetniaty
wymagania STI.

12



2.2.0. Pozyskiwanie materiatdow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczalnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpogzm
eksploatacjizrodla. Wymagania te dotygzmaterialdw stosowanych do wykonywania pagtgpod
rurociagi, oraz do osypki ruroggdw i wymiany gruntu w wykopie, stosowane do zaio
projektowych zawartych w poszczegélnych Dokotagach Projektowych, a tak materiatow
stosowanych do odtworzenia nawierzchni. Wykonawgaonosi  odpowiedzialg® za  spetnienie
wymaga ilosciowych i jakdciowych poszczegdlnych materiatdw z jakiegokolwseddta dostaw.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty azame z pozyskaniem materiatow

i dostarczeniem ich do robot. Wszystkie materialgawiadagce wymogom pozyskane z wykopow na
placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w dobutacjach kontraktowychetl wykorzystane do
robdt lub odwiezione na odktad odpowiedrdo wymaga kontraktu lub wskasdnzyniera. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyriera. Wykonawca nie etizie prowadz
zadnych wykopéw w obbie placu budowy poza tymi, ktére zostayszczegolnione w
dokumentach kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naftedo czasu gdydda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdashowaty swaj jakas¢ i wiasciwosé do robét i
byly dostpne do kontroli przez #yniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatGuda b
zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zmirerem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatlow.

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powmd -Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem - materiatu, albo w okresie gdizym, j&li bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaumaze by p&niej
zmieniany bez zgody tgniera.

3. Spret.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtni, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spgzuzywany do robot powinien Iy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w STl lub  projekcie  organizacji obét. W przypadku braku ustélev takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i
wydajna¢  sprztu  kedzie gwarantow@ przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji  Projektowej, STl i wskedach Igyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Spizbedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robét ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym togmsci do pracy. Bdzie on
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odpowiadat wymaganiom ochronyrodowiska i przepisom dotyagzym jego uytkowania.
Wykonawca zobowdazany jest do dostarczeniazymierowi kopii dokumentéw potwierdzgjych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagajego przepisy. Jeli
Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyliera o swoim zamiarze, wyboru co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji liyniera nie moe by
p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
kontraktu, zostanprzez Irkyniera niedopuszczone do robét.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wlasém przewaonych materiatdw. Liczba
srodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi
Dokumentacji Projektowej, STI i wskazaniackyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazihda spetlnié@ wymagania dotyeze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiag@t na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadag warunkom kontraktu, na polecenigyiera
beda usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdaderenu budowy.

5. Wykonanie robot.
5.1.0. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgddnie z kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatbw i wykonywanych tpba@godnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. p6z. 2016) artst. | pkt. 13 i art. 41-47. Wykonawca
ponosi odpowiedzialrsé za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami kdmymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek kbHu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganesli wymaga bedzie tego laynier,
poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot wylznaczenia
wysokaci przez Irkyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzidlriaa ich dokladn.

5.2.0. Polecenia Igyniera.

Inzynier kxdzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach amanych z jakécia robot, ocen
jakosci materiatow i posfpem robot, a ponadto we wszystkich sprawachazamych z interpretagj
Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu prze
Wykonawe. Inzynier kdzie podejmowé decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny. Deeyzj
Inzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@ot [gda oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, DokumgnRrojektowej i w STI, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgédni wyniki bada materiatow i robot,
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rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowcéw§vdadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaag na rozwzarm kweste. Inzynier
jest upowaniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wsziggch materiatdw dostarczonych
na budow Iub na niej produkowanych, askapc przygotowanie i produkgmateriatow.
Inzynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty,
ktére nie spetnigjwymaga jakasciowych okrélonych w Dokumentacji Projektowej i STI.

Z odrzuconymi materiatami nale postpowa jak w pkt. 2.4.0. Polecenia Aypniera powinny by
wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymamizez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego typénosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robot.
6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiviera
programu zapewnienia jakw, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej wykonanie robét zgodnie z
Dokumentagj Projektowa, STI oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymaep Irzyniera.
Program zapewnienia jak@ bedzie zawier&
a) czs$¢ 0golm opisupca:
. organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeobot,

organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bezpiecz@stwo i higiena pracy,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,
- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakoterminowd¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robét,
- system (sposob i proceguproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych robét,
- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasrhego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlpcowadzenie bady
- sposbéb oraz forengromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterafych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fepreekazywania tych informacjidgnierowi,
b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i usglzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, kruszyw
itp.,
- sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw putet, ich wiasciwosci w czasie transportu,
- sposoéb i procedgipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw ikamywania
poszczegolnych elementow robot,
- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jakéci robot.
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Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osagraé
zalorom jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelrkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni. system kontroli, astapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badanateriatbw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli zymier mae zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowats;.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania  materiatbw orazobot z
czestotliwoscia  zapewniajca  stwierdzenie, ze  roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STI. Mininm& wymagania co do zakresu béadach
czestotliwos¢é sa okreslone w STI, normach i wytycznych. W przypadku, gdg zostalty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznigyazapewnri wykonanie robét zgodnie z
kontraktem. Wykonawca dostarczyzymierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane wdzenia

i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg,  zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okétajacych procedury badalnzynier kgdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Zynier  lgdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkakniedocignigciach  dotyczych — urzdzen
laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persohgbumetod badawczych.
Jezeli niedocagniecia te krda tak powane, ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazyicie do robét badanych materiatébw i dépye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoggniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostasungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jak® tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i
prowadzeniem badanateriatow ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie prébek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieée wszystkie jednostkowe elementy produkcji moBy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badlainzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w
pobieraniu prébek. Na zleceniezyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtan
przez Wykonawge usungte lub ulepszone z wihasnej woli. Kogytth dodatkowych bada
pokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdzensterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy. Pojemniki do pobierania probek materialtdw wyeagacych tego typu
opakowa beda dostarczone przez Wykonawt zatwierdzone przez hgniera. Probki dostarczone
przez Wykonawg do bada wykonywanych przez #gniera lkda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przsmiera.

6.4.0.Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaredy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie- obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stogsawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przemiera. Przed przygiieniem do pomiardw lub bada
Wykonawca powiadomi Hyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldaia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi &ajeiich wyniki do akceptaciji iiyniera.
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6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafligak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgko Wyniki bada

(kopie) Ileda przekazywane dHynierowi na formularzach wedtug dostarczonpg®z niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezymiera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej -weryfikacji systemu kontraibét prowadzonego przez Wykonawdxdzie
ocenig zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami STI na podstawy@ikow bada dostarczonych
przez Wykonawg

Inzynier maze pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezakmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiaynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezammemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatiamwych
bada, albo oprze si wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgaimoateriatdw i robot z
Dokumentagj Projektowa i STI. W takim przypadku catkowite koszty powtéchy lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zosgtpreez Wykonawge

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dopdci¢c do uycia tylko te materialy, ktére posiadaggodnie z wymogami
Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lipca 1994Prawo budowlane Dz. U. Nr 207 z 2003r., poz.
2016 art. 10, ust. 1-3 z fpdiejszymi zmianamikwiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie. W przypadku materiatow, dla ktérychvwdokumenty & wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robotdtie posiadate dokumenty, okéjace w  sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe myssiada ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamabagy/konanych przez niego. Kopie wynikdw tych
bada beda dostarczone przez Wykonayvinzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spefitych
wymaga beda odrzucone.

6.8.0. Dokumentacja budowy..

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkadca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z olmwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdda dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczepny budowy. Kady zapis w

17



dzienniku budowy &dzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dmla czytelne, dokonane
trwala technilka, w poradku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.
Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera. Do dziennika budowy-nale
wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezigniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgia i zakdczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygzprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robot podlegsgh
ograniczeniom- lub wymaganiom szczegolnym wazWil z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotycrce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowdiodlaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegatprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pezyg lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje Iayniera do ustosunkowaniac¢.9Projektant nie jest jednak stepkontraktu i
nie ma uprawnie do wydawania pole@Wykonawcy robot.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodadub certyfikaty zgodnici materiatow, orzeczenia o jadad
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jgioDokumenty te stanowizabczniki do ‘odbioru robdét.
Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie layniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy
Do dokumentacji budowy zaliczagsiopr6cz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3) ppsjace

dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

18



b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Rob6t (Etapu) i protokoty odbioru robot,

e) protokoty koniecznimi i protokoty z negocjacji oraz protokoty z naiadstale,
f) korespondengjna budowie,

g) kskzki obmiaréw, h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym. Zagigie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziameyyem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot.

7.1.0. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot &dzie okreélac faktyczny  zakres wykonywanych robot, godnie z
Dokumentacj Projektowa i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RofBdmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienidyinera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmieaem. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek dd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w
Przedmiarze Robét, w STI lub gdzie indziej niealvia Wykonawcy od obowzku ukaczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostampoprawione wg instrukcji ryniera na gimie.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2.0. Zasady okréania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugasci i odlegiéci- pomedzy  wyszczegollnionymi  punktami  skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci
beda wyliczone w [m] jako diug& pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, leda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagart&hhi

7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatvaakceptowane
przez Irkyniera. Uradzenia i spra pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdeeli urzdzenia

te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadolzie posiada wazne swiadectwa
Legalizacji. Wszystkie usglzenia pomiarowecha przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4.0. Wagi i zasady wenia.
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Wykonawca w miar potrzeby dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadeg odnénym
wymaganiom STI. Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniaf w sposob ggly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezjmiera.

7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéobét, a take w
przypadku wysppowania diaszej przerwy w robotactObmiar robét zanikagych przeprowadzaesiw
czasie ich wykonywani®bmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiezieda wykonane w sposob

zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanygsbwierzchni lub olsitosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie tejesbmiarow. W razie braku miejsca szkice mog
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaeknika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbidr robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegajastpujacym’ etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0.Odbidr robot zanikajcych iulegagcych zakryciu.

Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sidd i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie reafizulegm zakryciu. . Odbior  robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w . czasie u#hwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolnego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #tynier. Gotowd¢ danej czsci robo6t do odbioru zgtasza. Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym pdamaieniem layniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwiocznie., niezoej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcigymera. Jak&c i ilos¢ robdt ulegajcych
zakryciu ocenia laynier na podstawie dokumentéw zawiecgch komplet wynikow bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poynier konfrontacji z DokumentagjProjektovd,
STIi uprzednimi ustaleniami.

8.3.0. Odbidr cgsciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie fai i jakosci wykonanych ogci robét. Odbioru agciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dlobot dokonuje krynier.
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8.4.0. Odbidr ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabot

Odbiér ostateczny polega na finalngpcenie rzeczywistego wykonania robo6t w
odniesieniu do ich iléci, jakadsci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do
odbioru ostatecznegocetizie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem nampiie o tym fakcie layniera. Odbior ostateczny robot ngstw
terminie ustalonym w dokumentach kontraktu, deczod dnia potwierdzenia przezzymiera
zakaczenia robot i przygia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.21bioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznarz@mrzez Zamawi@ego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafdlai pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgoécio
wykonania robét z DokumentacProjektows i STI. W toku odbioru ostatecznego robot komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajych i ulegaicych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét elrugiacych i robot poprawkowych.

W  przypadkach  niewykonania  wyznaczonychrob6t — poprawkowych — lub  robot
uzupelniggcych komisja przerwie swoje czydcioi ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsge jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umektacj Projektova i STl z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
bezpieczastwo uytkowania, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartGé
wykonywanych robot w stosunku do wymapezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtadgo robot jest wystawione przez
Inzyniera Swiadectwo Przegia Robét (Etapow) po zakozeniu Prob Kacowych z. pozytywnym
wynikiem oraz protokét odbiar ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Do odbioru  ostatecznego  Wykonawca jegbbowizany —przygotowa
nastpujace dokumenty: DokumentacPowykonawcz podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowy jesli zostata sporaizona w trakcie realizacji umowy,

| .Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwwy i ew. uzupetniage lub zamienne),
2.Recepty i ustalenia technologiczne,

3 .Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

4. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.

5.Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnii wbudowanych materiatdw zgodnie ze STI.

6.0pink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodree STI oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wigicielom uradze,

7.Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopig mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldp
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomieg Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie aglnane przez komisj roboty poprawkowe lub
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uzupetniagjce leda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamauwégjo. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetnigych wyznaczy komisja.

8.5.0. Odbidér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwhzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,0dbidr ostateczny robét"”.

9. Podstawa ptatnsti.
9.1.0. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogara jednost obmiarove
ustalora dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadptavs ptatngci jest wartéé

(kwota) podana przez Wykonagwv danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji egrniarowej bdzie uwzgtdniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w STIiw
Dokumentaciji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob@tépobejmowa:

- robocizr bezpdredna wraz z towarzysgcymi kosztami,

- warté¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymigyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wart@¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT. Szczego6towe zasady i terminy ptétno
zawiera kontrakt na wykonanie robot.

9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogélne STI-@Q

Koszt dostosowania ¢sido wymaga warunkéw kontraktu i wymagaogolnych zawartych w STI-
01.08.00 ,Wymagania Ogolne" obejmuje wszystkie whirokreSlone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegoblnione w przedmiarze.

9.3.0. Koszty objazdow, przejazdéw i organizacphu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizajhu obejmuje: uzgodnienie Zymierem i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchna czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Aynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgotnie
wynikajcych z pogpu robot,

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania Ewiallenia zgodnie z  wymaganiami
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bezpieczéstwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukag tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikowkraweznikbw, barier,
oznakowa i drenau,

(e) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

(&) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie usunecie tymczasowych  oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajgchu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwrane.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoel@bz.U.Nr 207 z 2003r., péz. 2016) z
pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszeniaawieragcego dane dotyaze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 2002 6z. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999 r. w sprawie
okreslenia warunkow technicznych jakim powinny odpowiadiogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiédarogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej{@I01) a wymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwizanych z wytyczeniem trasy sieci wodgawej i przyhczy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.08.01) stanowi duokot przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwizanych z budowsieci wodocigowej i przyhczy.

1.3. Zakres robot olgfych STI.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiaj acymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasyy siodocagowej i
przykaczy.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéw wysggiowych.

W zakres robo6t pomiarowych, zzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wyséowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakeego punktow giownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktamyizraczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysclawych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatyyach ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie voBpos
utatwiahcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow na pizgach

Wyznaczenie obiektbw na pragkach obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekpunktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, odarich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiafy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyamEzusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtdwne trasy- punkty zalamania osi trasy, .punkty kierunkoweaazo
pocztkowy i kaxcowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STI-01.08.00 , Wymagania ogdlpkt | .4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot.
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolngkt 1.5.0.
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2. MATERIALY.

2.1. Ogo6ine wymagania dotyge materiatow

Ogdlne -wymagania dotygze materialow, ich pozyskiwania i skladowania podan STI-01.08.00
~Vymagania ogolne" pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dis@akoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gsanibot ziemnych, w asiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie& srednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych péwkt
nalezy stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugb okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istnigrcej nawierzchni bolce staloweseednicy 5 mm i diugai od 0,04 do 0,05 m.
~Swiadki" powinny mi€ diuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaiky.

3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu.
Ogolne wymagania dotyagee sprztu podano w STI-01.08.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Spret pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoi@vych naley stosowa nasgpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze;2ii, -  taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizagyjegpunktow

wysokaciowych powinien gwarantowaizyskanie wymaganej doktadnopomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
OgdIne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania oggke"4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy pma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
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Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania ogoine™ pkt 5.

5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboxziujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pagepd Zamawiagjcego dane zawietgje
lokalizacje i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow. W opaccimaterialy dostarczone
przez Zamawiagego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia | pomiary geodezyjne niedhe

do szczegbtowego wytyczenia robot. Prace pomiapmwenny by wykonane przez osoby posiaga
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawaawinien natychmiast poinformowanzyniera o
wszelkich btdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traghb) reperéw roboczych. Blly te
powinny by usungte na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien sprawglzizy rzdne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektoweg ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rdne terenu istotnie #dia sk od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji przez zyniera. Wszystkie roboty,
wynikajace z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowagdnych rzeczywistych,
wymagaj powiadomienia i akceptacji przezzymiera. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku abgi Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazaupa
pomiarach Wykonawcy, nie mady¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez
Inzyniera. Punkty osiowe, punkty gtdwne trasy i punityrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia oksajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterysgyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacaepowinny by zaakceptowane przez zimiera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrgrwszystkich punktdéw pomiarowych i ich oznata& czasie trwania robot.
lezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagsmjo zostan zniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgsiekonieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pelogprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robét nate do obowazkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych @yt i punktéw wysoksziowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gitowne powinny bgstabilizowane w sposéb trwaty, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azalkdowazane do punktow pomocniczych, paaych poza
granic robot ziemnych. Maksymalna odlegigpomidzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza 50 m. Wykonawca powinien za¢ robocze punkty wysokoiowe (repery
robocze) wzdti osi trasy przyczy , a take przy kadym obiekcie igtynierskim. Repery robocze
naley zalory¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy pragky i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy przyaczy. O ile brak takich punktow, repery robocze haleatayé w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmilstalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera. Repery robocze powinnydoyyposaone w
dodatkowe oznaczenia, zawierg wyrane i jednoznaczne okdlenie nazwy repem i jegogane;.
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5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o DokumentacProjektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpwowej albo innej
osnowy geodezyjnej. Otrasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach
posrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej fi

co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjriyazgnej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mze by wicksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do | cm w stosunku do ¢@nych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nglary¢ materialtdw wymienionych w plct 2.2. Usecie pali z osi trasy
jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawcatraaghpi je odpowiednimi palami, po obu stronach
0si, umieszczonych poza graniobot.

5.5. Wyznaczenie kraazi wykopow.

Wyznaczenie kraedzi wykopow na powierzchni terenu (oflenie granicy robét), wykordazgodnie z
Dokumentaci Projektova oraz w miejscach wymagaych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapsaez Irzyniera.

Do wyznaczania kraydzi wykopdw nalgy stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegtbomiedzy palikami
nalezy dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy piegtaczy.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jal§ai robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne™ fikt.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktow wysésiowych
nalezy prowadzé wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi nopk.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Atyamia ogolne™ pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy weteie. Obmiar rob6t zwzanych z
wyznaczeniem obiektow jestgzia obmiaru robot zwizanych z budowsieci i przyhczy.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gemia ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbior robot zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy pfatnici.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania ogoine” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena | km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osytrasinktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochraca przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatng¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jesitaujw koszcie robot
zwiagzanych z budowkanalizacji sanitarnej i deszczowe;.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olastagrestyciji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéagoaa, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjwgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary realizacyjpidGiK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjigEi 1983.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej(8T.02) g wymagania dotycze wykonania
i odbioru robét zwizanych z rozbiérk .elementéw drog w zakresie koniecznym do wykonsiei@
i przytaczy wodocigowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) stamtokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwizanych z budowsieci i przyhczy wodocigowych.

1.3. Zakres rob6t olgtych Specyfikagj Techniczr.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagpotyca zasad prowadzenia robét zxeinych z
rozbibrka:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikow i obrzery,

- kratek wpustowych,

- chodnikow,

Szczegobtowy opis robét dla budowy sieci | pazgly wodocigowych.

* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

* cigcie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych i pattivwy betonowej,
* rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych

* rozebranie podbudowy z ttucznia, grub. 20cm,

* zatadunek i wywoz gruzu.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Stosowane okfkenia podstawoweaszgodne z obowzuacymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definiciami podanymi w STI-01.00 ,WWymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot.
Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne", JktO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav STI-01.00
~Vymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Materiaty z rozbiorki.

Materiaty z rozbiérki nawierzchni Wykonawca zobawrany jest sukcesywnie wyw@zz placu
budowy na wysypisko w miejscu uzgodnionym zyimerem.
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3. SPRZT.

3.1. Ogoblne wymagania dotygze spretu.
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 3.

3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementéw drég, me by wykorzystany sprg
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody etarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu.
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggke'4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Materiat z rozbiorki mena-przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.0§mAQgania Ogoélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob 6t rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumenialeyojektows, STI lub wskazanych przezzyniera.
Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaayventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier maze poleat Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie élkney
przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozbiérkowezna wykonywé mechanicznie lubgcznie

w sposoOb okrdony w Dokumentaciji Projektowej lub przezzymiera. Wszystkie elementy riiove

do powtornego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie siagic wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewie je na miejsce
okreslone w STI lub wskazane przezzymiera. Nie przewiduje simaterialow z rozbiorki, ktore stgj
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sie wkasndcia Wykonawcy i wszystkie powinny Byusungte z terenu budowy. Nie dotyczy to
materiatow, ktore wske Inzynier jako maliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawierZgrm
zakaczeniu robot podstawowych. Doty (wykopy) powstaterpzbiorce elementow drég znajeiug
sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumengdejojektove beda wykonane wykopy pod wodag,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczed@inoalery zapobiec gromadzeniuesiv nich
wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przeyadsk wykonania wykopow pod wodagj
nalezy wypelni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacegjo terenu i zagcCi¢
zgodnie z wymaganiami olglenymi w STI-01.03 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.

6.2. Kontrola jakd@ci robot rozbiorkowych.

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych Robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatoewpdzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po useych elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STI-01.00 ,\Agamia Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarowa robo6t zwizanych z rozbiorkelementéw drog jest: - dla nawierzchni m2

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogdélne” pkt. 8. Odbiér robot polega
na wizualnej ocenie kompletfm wykonanych robot rozbiorkowych zgodnie z Dokutaepn
Projektowa, STI i poleceniami liayniera.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndi.
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.08.00 ,Wymagania Ogoine” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
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Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrk

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rdabiar celu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyrOwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikow:

- odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.
10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Robotyreeiyvymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia wahi&a zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej {8T.03) g wymagania dotyeze wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych, zgdianych z budowsieci i przyhczy wodocigowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokun@mzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwizanych z budowsieci i przyhczy wodocigowych.

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczry.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci i przyhczy wodocagowych i obejmu:

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-1V),

b) umocnieniécian wykopdw,

C) zasypanie wykopu i zeggczenie poszczegoblnych warstw zasypki,

d) metoda bez wykopowa - przewierty poziome

e) uporadkowanie terenu po zakczeniu robot ziemnych,

1.4. Okr&lenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spedoejwarunki stateczgai i
odwodnienia.

1.4.2. G¢bokasé wykopu- réznica rzdnej terenu i rdnej robot ziemnych,wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykogredni - wykop, ktorego gbokai¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop gboki - wykop, ktérego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odkitad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegja)ntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do bud@nmgz innych prac zwzanych z tragkanalizacji
sanitarnej i deszczowe.

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przyyciu sprztu recznego (fopaty, oskardy
itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemne roboty ziemne wykonywane przy zyciu sprztu
zmechanizowanego (koparki, spycharki, zrywarkipveatki itp.)

1.4.9. Wykopy umocnionewykopy otwarte, zescianami umocnionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan  zagzczenia  gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd/Pds
gdzie:
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Pd-gestai¢ objtosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn
Pds- maksymalna ¢ptci¢ objtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofed optymalnej, okrdona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie zPN-B-04481dlaigaz normBN-77/8931-12, (Mg/r)

1.4.11. Pozostate okflenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi,
odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami pogam w STI-01.00 ,Wymagania Ogoine" pkt. 4.0.

1.5. Ogdbine wymagania dotygze robot.
Ogodlne wymagania dotygze robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" k.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogllne wymagania dotygze materiatdw.

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda STI-01.00
~Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntéw.

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatbw na kategopged wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienione] tablaireslono przectgtne wart@ci gestasci
objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnysmaz wspoétczynnikéw spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinhy¢ przez Wykonawgwykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypki wykopdéw. Grunty petpe do zasypki wykopdw mady¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyetaa nadmiar olgtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem kyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie tedac
nadmiarem olgfosci robot ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonawc
poza teren budowy z przeznaczeniem innyen budowa zasypki lub wykonanie prac ggrh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnomeej obgtosci gruntow
przydatnych zezrédet wilasnych, zaakceptowanych przezymera. Materialy stosowane do
zasypki wykopdéw w miejscu gruntéw niespekpigch wymogow nénosci lub  wymogow
wlasciwego zagszczenia musz odpowiada warunkom podanym w dokumentacji geologicznej,
Dokumentacji Projektowej i kalorazowo musguzysk& akceptag Inzyniera. Grunty i materiaty
nieprzydatne do wykonania zasypki wykopow, pawinby wywiezione przez Wykonawma
odklad. Zapewnienie terenéw na odktad pgpledo obowazkOow Zamawiajcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Zygnier mae nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydattavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnasci.
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Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw naakegorie

Gestas¢
nhietoéciow

Przecetne

snillchnienie n

Kate- |Rodzai i charaktervstvka arunluuh materiah  |sianie odsnoienits w 9
goria naturalnym|pierwotnej
KN/ T
Piasek suchbez spoiwz 15,7 od5do 1
1 Gleba uprawna zaoralub ogrodowi 11,¢ od 5do 1
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezleate 11,8 od 5do 15
Piasek wilaotn 16.% od 15 do 2
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotnl7,7 od 15 do 25
twardonlastvczne i nlastvez
Gleba uprawna z darninlub korzeniam12,7 od 15 do 25
2 Torf z korzeniami grubiei do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastegd
odpadkami drewna 16,7 od15do25
Zwir bez spoiwa lub malo spoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgot)18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grulsoponad 3(13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i leg
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakan
mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cgzka i ity wilgotne
gtazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
Popiotv lolne zleate 1132 od 20 do 3
Less suchv zwar 18.¢ od 25 do 3
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem
lub gtazami o masie do 25 kg, stangeyimi do
Glina, glina cgzka i ity matowilgotne|19,6 od 25 do 35
4 Glina zwaowa 2z atazami do 50 K20.€ od 25do 3
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane 20,6 od 25 do 35
ltotupek migkki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach dd19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg
19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczv niezwietrza 1132 od 30 do 4
Glina zwalowa z aftazami do 50
gruntu 20,6 od 30 do 45
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Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiargl7,7 od 30 do 45
ponad 90 mm
5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane sil

blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Marale mekkie Ilub g¢rednio twarde stal16.7

27 F nd 2N dn 4
Opoka kredowa mekka lubzbita 16.7

22,6 od 30 do 45

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materiatbw na warstw
wartasci przy obliczaniu olgjtosci i ilosci srodkéw przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogd6lne wymagania dotygze spretu.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 2 Sprzt do
robot ziemnych.

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&zsic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (n@itzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania @nugpycharki, zgarniarki, rowniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,a&mdy skrzyniowe, tmocigi

itp.),

- Sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urgdzen do wykonywania przewiertow poziomych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania Oggke'4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powing¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odipsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wyd&gio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gr¢materiatu). Zwtkszenie odlegkei transportu
ponad wartsci zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
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dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone  odlegkei nie  zostaly wczaiej
zaakceptowane na spiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powi by wicksze ni +-10 m.
Rd&znica w stosunku do projektowanycledmych dna wykopu nie niae przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robot
5.3.1 Wykonywanie robo6t ziemnych - wykopy otwarte

Wykopy naley wykonywa jako wykopy otwarte, umocnione zgodnie z ninigj$pecyfikacy
Technicza, Dokumentag Projektova oraz normami PN-B-10736 | PN-EN 1610. Metoda
wykonywania wykopu gcznie lub mechanicznie) powinna doyostosowana do ¢dokasci
wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz posiadanega@tsprz
mechanicznego. Sposéb  wykonywania  wykopuraz 0 umocnienie s$cian  pionowych
powinno gwarantowa jego stateczrig i bezpieczastwo w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodae wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania i umocniescan lub
innych odstpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robét ziemnych. Wykonawca
powinien wykonywa wykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu przydatr$gsi do
wykonania zasypki byly odspajane oddzielnie, w &posiniemaliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powsszego wymagania uzasadnione skomplikowanyntadakn warstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera. Odspojone grunty przydatne do wykonywarsgypki
powinny by sktadowane, na odktad w uzgodnieniu zymherem. Skladowane grunty naje
zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniemz@k grunt jest zamarzegty nie naley odspaja
go do gtbokasci okoto 0,5m powsej projektowanej ranej dna wykopu. Szerok® wykopu
uwarunkowana jest zewtnznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sibustronnie; zapas
potrzebny na wykonanie umocniesigian uszczelnienie stykow rur. Umacnhiag@an wykopow
nalezy przeprowadzi w miar jego gkbienia. Dno wykopu powinno Byrowne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, pczym dno wykopu Wykonawca wykona
na poziomie wyszym od rzdnej, projektowej o 20 cm. Zgljie pozostawionej warstwy 20 cm
gruntu powinno bg wykonane bezpwednio przed utkeniem podsypki i przewodow rurowych.
Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w sposéb ustalony zzimierem. Przy
wykonywaniu wykopow w pohhu istniepcych drzew Wykonawca zoboyzany jest dotgyc
wszelkich stama aby nie spowodowsach uszkodze lub obumarcia. Naky przestrzeganasgpujacych
zasad:

- prace ziemne w pobli drzew powinny b§ prowadzone w miarmazliwosci w okresie spoczynku
zimowego (padziernik-marzec)
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- w przypadku wykonywania robot ziemnych w olgesegetacji naley zabezpieczy korzenie
drzew i glels wokét nich przed utratwilgoci poprzez wykonanie petnego szalowania zeklds
obsypania torfem. Torf i ziemivokot korzeni nalgy utrzymywa w stanie wilgotnym

- odkryty system korzeniowy drzew nie pozostawliazej w wykopie otwartym rii2-3 dni

- grube korzenie drzew pozostawez uszkodze

Zasypk wykopow i ul@onych rurocigbw Wykonawca m@ rozpocaé po dokonaniu odbioru
czesciowego przez przedstawiciela Dziatu Techniczne@ikP w Kaliszu, oraz wykonaniu przez
uprawnionego geodgpomiardw geodezyjnych do inwentaryzacji powykoresjic

Zgock na zasypanie wydaje Aynier wpisem do dziennika budowy. Zasgpkazna wykonywa
jedynie gruntem dagym sk zagsci¢ (piaski, pospotki wiry).

Wytacza s¢ mazliwosé uzycia do zasypki gruntdw nie dajych se zag:szcz& (gliny, ity, oraz
grunty z nasypow niekontrolowanych).

Zasypka gruntem rodzimym (piasékedni lub gruby) strefy kanatowe] m® byt wykonana w
przypadku usurcia z niego kamieni, gruzu i korzeni. Podstawowastvea zasypki do wysokoi
30 cm ponad gorne sklepienie rury powinna lzag:szczana warstwami co 10-15 cm do
uzyskania wspoétczynnika 1s=0,95.

Pozostat czesc-wykopu zasypywa warstwami co 20 cm z zeggczeniem kale] .warstwy do
uzyskania wigciwego stopnia zagzczenia. Zasypkwykopu naley wykonywa zgodnie z normaPN-S-
002205. Wykonawca zobowziany je kontrolow& wskanik zag:szczenia gruntu w wykopie, a-
otrzymywane wyniki w formie protokotow bada przedstawia'na bieaco Inzynierowi do
akceptacji.

5.3.2. Metoda bez wykopowa.

Prowadzenie rob6t bez wykopowych dla iemia sieci i przyiczy wodocigowych naley
wykonywa zgodnie z PN-EN-12889. Wybor rodzajow technik twgkopowych jest uzaiaiony od
warunkow gruntowych orazednicy przewodow i jest okdleny w poszczegolinych Dokumentacjach
Projektowych. Stateczeé szybow wprowadzagych i  odbiorczych, sytuowanych w
miejscach studzienek  rewizyjnych, musby¢  zabezpieczona  poprzez  zastosowanie
odpowiedniego oszalowansaian wykopu. Szyby wprowadaag i odbiorcze as wykopami
punktowymi i musz by wykonywane zgodnie z niniejS Tl oraz wg PN-B-10736 | PN-EN-
1610. Przewody kanalizacyjne budowane metoddmezwykopowymi, utéone w rurze
ochronnej lub wykonane przeciskiem lub przewiertesmpdrednio w gruncie mugz zaczyna si¢

i konczy¢ studniami rewizyjnymi. Wygtek stanowg rury ochronne przy przekraczaniu przeszkéd
terenowych bdz uzbrojenia podziemnego wykonywane metpdzecisku lub przewiertu gdzie na
pocatku i na kaicu rur ochronnych nie montuje situdni.

5.3.3. Wymagania odnmie doktadngci wykonania robét ziemnych.

Wymagania odnimie dokiladnéci wykonania robét ziemnych podano w pkt.  5.2igjgzych
specyfikacji.

Wskaznik zagiszczenia zasypki wykopu powinien ¢bygodny z- wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrsmych norm.
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6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogllne zasady kontroli jals@i robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne™ pkt.

6.2. Kontrola wykonania robot ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega narétmtaniu zgodnéri

z wymaganiami okéonymi w niniejsze] specyfikacji oraz \Wokumentacji
Projektowe).

W czasie kontroli szczeg@muwag; nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntdw w sposoéb nie pogassyagh wiaciwosci,

b) zapewnienie wiziwego | bezpiecznego umocowat&@an wykopu,

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rol ich zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagakreslonych w niniejszej specyfikacji i odémych normach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\afenia Ogolne” pkt. 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych.
Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\Ayamia Ogodlne™ pkt. 8. Roboty ziemne uznaje si
za wykonane zgodnie z Dokumenieéjojektovd,

Specyfikacy Technicza i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatndei.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej.
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-IV kategorii obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
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- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytallun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tecianigj,

- uporzdkowanie terenu;

10. PRZEPISY ZWHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwalkéepizewodow wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-S1/B-03020 Grunty budowlane. Posadowiesigptirednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-B-02480 Grunty budowlane. O#enie. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-S-02205:1998 Drogi  samochodowe.  Roboty  ziemne. ym&@gania i  badania
PN-EN- 12889:2003 Bez wykopowa budowa i badazevpodow kanalizacyjnych
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej I(8T1.08.04) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru sieci i przygzy wodocagowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.08.04anetwi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji i wykonaniob6ét zwhzanych z budow sieci i
przytaczy wodociaagowych.

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczry.

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej (91L104) dotyczce
robot montaowych przy budowie sieci i przadzy wodocagowych jak podano w pkt 1.3.
Specyfikacji Technicznych STI-01.00 ,Wymagania Ogglzgodnie z Dokumentac;j
Projektova zawierajca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Podstawowe okéenia wyte w Specyfikacji Technicznej (STI-01.04)a szgodne z
obowizujacymi normami i specyfikagjSTI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania ogolne.

Wymagania ogolne dotygee robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne” hkt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobodt i ich zgodn& z Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymiera.

2.0. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTI-

01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt 2.0.

Przy wykonywaniu robot zwzanych z budowsieci i przyhczy wodocigowych naley,

zgodnie z ustaw,Prawo Budowlane” stosowavyroby budowlane, ktére zostaty

dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostjostosowania w budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwieas

wiasciwie oznaczone:

a) wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikatamak bezpieczestwa,
wykazujcy, ze zapewniono zgod&éz kryteriami technicznymi okéenymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyetz widciwych przepisow
i dokumentdw technicznych — w odniesieniudoobow podlegajcych tej
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certyfikaciji,

b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgédnonvydano certyfikat
zgodnéci lub deklaragj zgodndci z Polsls Norma lub aprobat techniczia, mapce
istotny wptyw na spetnienie co najmniej jedo z wymaga podstawowych — w
odrénieniu do wyrobow nieobjych certyfikacy na znak bezpiecastwa,

c) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobomiemapcych istotnego wptywu
na spetnienie wymaggodstawowych oraz wyrobow wytwarzanych
I stosowanych wg tradycyjnie uznanych zasad sziukiowlanej, bdacej zahcznikiem do
rozporadzenia Ministra SWIA z dn. 31.07.1998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorygodnie z odbnymi przepisami
dokonano oceny zgodém z zharmonizowan norma europejsk do Polskich Norm, z
europejsk aprobai techniczia Ilub krajowa specyfikacy techniczm paistwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej uznanprzez Komist Europejsk za zgoda z
wymaganiami podstawowymi.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obidietowlanym g wyroby budowlane
wykonane wg indywidualnej dokumentacji techniczepradzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodnionej, dla ktorych dostawca, zgedni

z rozporadzeniem Ministra SWIA z dn. 05.08.1998r. wyddWweadczenie wskazuge, ze
zapewniono zgodré wyrobu z & dokumentag oraz z przepisami i obowAujacymi
normami.

Zgodnie z art. 46 ustawy ,Prawo Budowlane” kierokvhudowy obowizany jest przez okres
wykonywania rob6t budowlanych przechowyiweertyfikaty, deklaracje zgodsa, aprobaty
techniczne i éwiadczenie oraz udaginia je przedstawicielom uprawnionych organdéw.
Zamawiajcy dopuszcza zastosowanie materiatbw innych praddee pod warunkiemgze
materialy te bhda spetnig wymagania okrdonych norm i przepiséw podanych w STI-
01.08.04 pkt. 2.2.

W przypadku zaproponowania przez Wykonawonych materialtdw i zastosowane w
Dokumentacjach Projektowych i niniejszych Specydjeah Technicznych, Wykonawca musi
dofaczy¢ do oferty dokumenty (certyfikatywiadectwa dopuszczenia i.t.p.) potwierdza)
spetnienie w/w wymaga

2.2. Materialy do budowy sieci i praydzy wodoagigowych:

* rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 11®x 12m w sztangach 12 m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, ISO 9001, ISO 14001

* rury cisnieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz #Xx 12m w sztangach 12 m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

* rury ciénieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 48, &x 100m w zwoju 100m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001
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* rury ciénieniowe polietylenowe PE 100 SDR 11 PN 16 Dz 63&x 100m w zwoju 100m
zgodnie z PN-EN 12201-2 aprobata techniczna COBRNSTAL i IBDiM deklaracja
zgodndci, 1ISO 9001, ISO 14001

* rury cisnieniowe przeciskowe, trojwarstwowe TS z polietyd?E 100 i tworzywa sztucznego
XSC 50 Dz 110 x 10 x 100m w zwoju 100m zgodni®N+EN 12201-2 aprobata techniczna
COBRTI INSTAL i IBDiM deklaracja zgodrai, ISO 9001, ISO 14001, certyfikat nr 142/02

* hydrant nadziemny p-pdDN 80 PN16 H = 1,50mzeliwny nr kat 240 DUO z podwojnym
zamkngciem standard GGG zgodny z EN 14339, aprobata iteien i deklaracja zgodsa,
atest higieniczny, certyfikat CNBOP

e zasuwa kotnierzowa DN80 i 100 typ E2 PN16 4000E®tka EN 558-1 GR 14,wykonanie
EN 1092-2, atest higieniczny zgodnie z PN-EN 12204&probata techniczna i deklaracja
zgodndci

» skrzynka uliczna teleskopowa nr kat 2050 aprolethrticzna i deklaracja zgodiwd

* obudowa uliczna teleskopowa nr kat 9500E2 aprdieataniczna i deklaracja zgodiwo

* luk kotnierzowy zzeliwa ze stopk 90° nr kat 5049 DN 80, ksztattka N EN 545 PN 16
aprobata techniczna i deklaracja zgaamno

* klucz uruchamiajcy.

» ksztaltki PE 100 elektrooporowe zgodnie z PN-EN (123, PNEN 13244-3, ISO 4427
aprobata techniczna IBDIM

» ksztaltki bose PE 100 zgodnie z PN-EN 12201-3, RNE3244-3, ISO 4427 aprobata
techniczna IBDIiM

e trojniki PVC kielichowo-kotnierzowe 90/80/90mm, 1/800/160mm,
225/100/225mm nr kat 430 100 zgodnie z PN1PRO1-3, PNEN 13244-3,

ISO 4427 aprobata techniczna IBDIM

3.0. SPRZET

Warunki ogolne dotycce stosowania spgti podano w STI-01..00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.0.

Stosowany spkz bedzie zgodny z DokumentacjProjektows lub inny, jezeli zostanie
zatwierdzony przez kyniera.

Roboty zwazane z budowsieci i przyhczy wodocagowych teda wykonywane ¢cznie oraz
przy pomocy n/w nakdzi i urzadzen:

- koparka o poj. tki —0,25 - 0,40 M

- spycharka gsienicowa 40 kW (55 KM)

- spycharka gsienicowa 40 kW (75 KM)

- zagiszczarka wibracyjna spalinowa

- zuraw samochodowy

- zuraw samojezdny kotowy

- wyciag do urobku z nagglem elektrycznym

- zespot pgdotworczy przewsny 10,0 kVA

- zgrzewarka do rur PE, PEHDSednicy do 140 mm

- zgrzewarka do rur PE, PEHDSednicy pow. 140 mm do 280 mm
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4.0. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotycgce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l9gbdpkt.
4.0.

Zatadunek i roztadunek materiatow Wykonawedze wykonywat z zachowanietnodkow
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniom materiatow.

Stosowandrodki transportu &da zgodne z DokumentacProjektova lub inne, jeeli zostan
zatwierdzone przez hyniera.

Do robot zwazanych z budowsieci wodocigowej kzda stosowane n/rodki transportu

— ciagnik siodtowy z naczepl6 t,

— ciagnik kotowy do 50 KM

— samochdd dostawczy 0,9 t,

— samochod skrzyniowy

— samochod samowytadowczy do 5 t,

— przyczepa samowytadowcza dagmika 5 t
— przyczepa dizycowa do samochodu

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w STI-01.00 ,Wymaganialog’
pkt. 5.0.

Wykonawca zobowdzany jest przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii
robét oraz graficzny harmonogram robét dlagcy wszystkie warunki, w ktorych eda
wykonywane roboty zwizane z budowsieci i przyhczy wodocagowych.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os projektowanych ruroggéw i obiektéw na sieci (zasuwy, hydranty) musi yegy¢
uprawniony geodeta.{powinna zostaoznaczona w sposob trwaty i widoczny, przez
zainstalowanie f&cucha reperéw roboczych. Poszczegodlne punkty asy fpowinny zosta
zaznaczone przy pomocy drewnianych kotkow tzn. &atiosiowych z gwidziami. Kotki
osiowe powinny b§ wbite przy kadej zmianie kierunku trasy, a na prostych odcinkazh
30-50 m. Na kadym prostym odcinku powinny zostamieszczone co najmniej trzy punkty.
Kofki swiadki powinny by wbijane na obu stronach wykop, tak aby bylazlnee
odtworzenie osi wykopu podczas wykonywania robétrmiych. Lacuch znakoéw powinien
by¢ powiazany z pastwowa siech reperow.

5.1.2. Wykopy.

Wykopy dla rurocigdéw bzda wykonywane ¢cznie lub mechanicznie, dogbokasci 0,1-0,2
m mniejszej ni projektowana i pogbiane do wiéciwej wartgci bezpdrednio przed
utozeniem podtaa lub rurocigu. Minimalna szeroki@ wykopu mierzona wewgtrz obudowy
powinna by dostosowana dgrednicy rurocigu. Szeroké wykopu nie mae by
zmniejszana podczas moatiarurocagu na powierzchni i uktadania catyclagdw rur w
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wykopie. Wszystkie napotkane na trasie wykonywanggkopu rurocigi podziemne,
krzyzujace sk lub réwnolegte do wykopu powinny zoétaabezpieczone przed uszkodzeniem
oraz jezeli jest to konieczne, podwieszone w sposéb gwajsyt ich dziatanie. Odchylenie
krawedzi wykopu na dnie w odniesieniu do osi wykopu prieekroczy

+/- 5 cm. Po lub w czasie wykonywania wykopu tglsprawdzé (z udziatem layniera), czy
rodzaj gleby odpowiada konstrukcji fundamentu ékneej w projekcie dostarczonym
Wykonawcy. Obudowa powinna bynstalowana stopniowo, w migpogkbiania wykopu

I stopniowo demontowania podczas zasypywania¢szagania.

5.1.3. Uktadanie przewodow.

Rurochgi uktadane w gruncie powinny nt¢i@aturalne podiee bxdace nienaruszonym sypkim
gruntem o naturalnej wilgot§oi o wytrzymatdci wigkszej niz 0,05 MPa, zgodnie z PN-86/B-
02480, uformowanym zgodnie z ksztattem dna ragci(w celu oparcia dna ruragu na

calej jego diugéci i na ¥ obwodu), bez powodowania naa na korozj. Grubgé warstwy
zabezpieczagej naturalne podie przed naruszeniem struktury gruntu powinna Wign®2
m. Odchylenie grubwi warstwy nie powinno przekracza/-3 cm. Warstwa ta powinna by
usuwana bezpgoednio przed uktadaniem ruragu.

Po usuniciu warstwy zabezpieczgjej naley wykona podsypk zgodnie

z Dokumentagj Projektowva.

5.1.4. Zasypywanie i zggzczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno z6stauszone i 0Czyszczone z pozostEtpo
instalowaniu rurogigu. Stosowany materiat i sposob zasypywania nia@mpoypowodowa
uszkodzenia ruroggu. Grubg¢ warstwy zabezpieczgjej w strefie niebezpiecznej ponad
gora rurociagu powinna wynosico najmniej 0,3 m. Jako materiat do zasypywarsesttiefy
niebezpiecznej naly zastosowagrunt mineralny, sypki, drobno lébbednioziarnisty, nie
skalisty, bez bryt i kamieni, zgodnie z PN-86/B-8R4Materiat ayty do zasypywania
powinien zost&ubity z obu stron ruroggu przy pomocy specjalnego kompaktora, ze
szczegoblnym zwracaniem uwagi ha wykopy pod miejsqaraczen rurocagow.
Najwazniejsze jest zaggzczanie i ubijanie gruntu w tak zwanych pachwinachcihgu.
Ubijanie powinno by wykonywane przy pomocy kompaktora, z obu stronceiagu, zgodnie
z PN-86/B-06050. Zasypywanie rurggu powinno by wykonywane z wykorzystaniem
gruntu rodzimego lub wskazanego w Dokumentacjidktopej, warstwami, z jednoczesnym
zagszczaniem.

5.1.5. Roboty montmwe.

Rurochgi powinny by ukladane zgodnie z wymaganiami norm i technalogtadania
przewodow podapnw Dokumentacji Projektowej. Dla zapewnienia §giavego utaenia
rurociagu, zgodnie z zaprojektowash, nalezy przez punkty osiowo trwate oznakowane na
latach celowniczych przegna¢ sznurek lub drut, na ktérym zawieszony jesgtaiek pionu
migdzy dwoma tatami celowniczymi.

Nachylenie podtza wykopu nalgy sprawdzt za pomog niwelatora, w odniesieniu do
statych reperéw roboczych umieszczonych poza wykopez tymczasowych reperéw, tj.
drewnianych kotkéw wbitych w dno wykopu.
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Przed opuszczeniem rur do wykopu agleprawdzé, czy nie maj widocznych uszkodze
powstatych w czasie transportu lub przechowywania.

Ponadto rury nalgy starannie oczgi¢ ze szczegdélnym zwracaniem uwagi na kielichy i bose
konce rur.

Uszkodzone rury powinny Byusuwane i przechowywane poza obszarem dokonywania
montau.

Rury naley opuszczado wykopu powoli i ostrinie, przy pomocy kizkow, lub kcznie.
Zabrania si rzucana rur do wykopu.

Odpowiednie odcinki rur powinny lbyopuszczane do wykopu na przygotowane i wyréwnane
podtaze o odpowiednim nachyleniu.

Kazda rura powinna kiyuktadana zgodnie z projektowgosh i nachyleniem jak rownie
powinnascisle przylegé do podtaa na swojej catej diugoi, co najmniej na ¥4 obwodu,
symetrycznie do osi.

W celu dokonania patzen rur naley przygotowa odpowiednie zagbienia. Wymiary takich
zagkbien beda dostosowane déednicy i rodzaju pakzenia.

Odchylenie osi uktadanego ruragu od ustalonego kierunku rura@gu nie mae przekracza
+/- 2 cm. Raénice medzy rzdng uktadanego ruroggu a wartécia podama w Dokumentaciji
Projektowej nie mogprzekraczéa+/- 2 cm w kadym punkcie ruroaigu i nie mog

powodowd ani odwrotnego nachylenia odcinka rueggi ani jego nachylenia rownego zeru.

5.1.6. Montg rurociggow.

Rurockgi PE powinny by montowane przy temperaturze otoczenia

w zakresie od 6C do +30°C, jednak uwzgidniajc elastyczn& tego materiatu

w niskich temperaturach, zaleca dokonywanie paiczen przy temperaturze nie zszej ni
+5°C.

Rury polietylenowe powinny li#aczone przez zgrzewanie doczotowe i elektrooporowe

5.1.7. Badanie szczelsa sieci wodogigowe.

Rurocikgi wodochgowe po wykonaniu mugdy¢ poddane prébie @iieniowe;.
Wysokas¢ cisnienia prébnego przayg p= 1,0 MPa w cigu 24 h.

5.2. Warunki szczegoétowe.

Projekt swym zasggiem obejmuje rozbudaoyvsieci wodocigowych w dzielnicy SULISLAWICE
| SULISLAWICE KOLONIA w Kaliszu o #cznej dtugéci L = 5944 m by umdiwi ¢
zabudowanie terendw zgodnie z planem zagospodarawezestrzennego. W szczegd@loizas
obejmuje budow.

1. sieci wodocigowej (W —4 ) PE 110mm o diugn L =341 m w ul.
Zachodniej od punktu W 44( patzenie z istnigcym wodocagiem miejskim PVC
200mm) do punktu W 53 ( pgizenie z istniegicym wodocagiem PVC 90mm).
2. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm o diugn L = 605 m w ul.
Piotra Sulistawickiegood punktu W 27( patzenie z istnieicym wodociagiem PVC
90mm) do punktu W 43 ( pgdzenie z istnieicym wodocigiem miejskim PVC 160mm ).
3. sieci wodocigowej (W — 3 ) PE 110mm w utPogodnejo dtugdci L =
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233 m oraz &&ci ul. Piotra SulistawickiegoPE 110mm o diugai L =
450 m od punktu W 15 ( pmizenie z wodoagiem PVC 160mm) do

punktu W 26 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm).
. sieci wodocigowej (W —1) PE 110mm o diugo L =533 m
w ul. Patacowejod punktu W 1 ( patzenie z wodoagiem PVC 90mm) do hydrantu
podziemnego HP-4.
. sieci wodocigowej (W — 2 ) PE 110mm o dhugo L = 295 m w ulMilenijnej od punktu
W 12 ( pokczenie z wodoagiem PVC 90mm ) do hydrantu podziemnego HP-8.
. sieci wodocigowej (W —2 ) PE 110mm o diugo L = 216 m w ul.
Milenijnej od punktu W 8 ( pakzenie z wodoggiem PVC 90mm ) do

hydrantu podziemnego HP-6.
. sieci wodocigowej (W — 7 )PE 110mm o diugm L = 560 m w ul.

Romanskig od punktu W 125( patzenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 120 oraz sieci wodggowej PE 110mm o diugoi L =
687 m w ulWenedowod punktu W-120 ( skrzpwanie z ul. Romiska
do punktu W 94 ( skrzgwanie z ul. Celtyck)
. sieci wodocigowej (W — 6 ) PE 110mm o diugo L = 800 m w
ulCeltyckiej od punktu W 100 ( patzenie z wodoagiem PVC 110)
do punktu W 85 ( patzenie z projektowanego wodagu — Wanda
Badura)
. sieci wodocigowej (W —5) PE 110 mm o dhugo L =295 m w ul.
Sulistawickiej od punktu W 84 ( patzenie z wodoggiem PVC 90mm)

do punktu W 72( skrzpwanie z ul. Olszynow) oraz sieci

wodocagowej PE 110mm o diugoi L = 629m w ul.Olszynowejod

punktu W 72 do punktu W 54 ( potenie z wodoagiem PVC 90mm )

oraz sieci wodoggowej PE 110mm o diugoi L = 300 m w ul.

Stowianskiej od punktu W 72 do punktu W 80 (pokenie z

wodochgiem PVC 90mm)

Podziat sieci wodoggowej na poszczegdblne ulice:

L.P. | ULICA MATERIAL DLUGOSC UWAGI

1 SULISEAWICKA PE 11090 mm | 295 mb PE 90mm do HP
2 ZACHODNIA PE 110/90 mm | 341 mb PE 90mm do HP
3 PIOTRA PE 110/90 mm | 1055 mb PE 90mm do HP

SULISEAWICKIEGO

4 ROMANSKA PE 110/90 mm | 560 mb PE 90mm do HP
5 PALACOWA PE 11090 mm | 533 mb PE 90mm do HP
6 MILENIINA PE 110/90 mm | 511 mb PE 90mm do HP
7 POGODNA PE 110/90 mm 233 mb PE 90mm do HP
8 CELTYCKA PE 110/90 mm 800 mb PE 90mm do HP
9 OLSZYNOWA PE 110/90 mm | 629 mb PE 90mm do HP
10 WENEDOW PE 110/90 mm| 687 mb PE 90mm do HP
11 SEOWIANSKA PE 11090 mm | 300 mb PE 90mm do HP
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Zgodnie z decyajZaradu Drég Miejskich projektowana sievodochgowa zlokalizowanaduzie
w pasie drég miejskich, w poboczach, w chodnikaetz ev pasie jezdni. Pragja poprzeczne
przez ulice o nawierzchni asfaltowej wykonywardabezwykopowo za pomagrzeciskow
poziomych. Przégia przez drogi o nawierzchni gruntowej riglevykonywa metod, potdwkowg
z zachowaniem minimalnej szergkojezdni dla ruchu pojazdow min 2,75 m. Rownpezy
prowadzeniu rob6t wzdiuulic zachowa niezledm szeroké¢ jezdni dla ruchu pojazdow 2,75m.
Jako przewody zastosowano rury polietylenowe z ®& $DR 11 PN 16 w sztangach 12 m o
srednicy 110 x 10 x 12m o pmizeniach zgrzewanych wonych na podsypce piaskowej grébio
15 cm. Jako ksztattki zastosowano uniwersalne kkz&dektrooporowe PE 100 SDR 11 zgodnie
ze schematem ¢ztow wodocagowych. Do padczen projektowanej sieci PE 100 z istrieymi
wodochgami ulicznymi PVC stosowedrojniki kielichowo-kotnierzowe PVC 90/80/90mm;
160/100/160mm; 225/100/225mm nr kat 430. Dagzd projektowanej sieci wodoggjowej PE
100 z wodocigami z PE ( W-85, W-72,W-94 )stosoévadjniki elektrooporowe PE 100 SDR 17.
Tras; wodocihgu oraz jego uzbrojenie nalkeoznakowa przy pomocy tabliczek informacyjnych
umieszczonych w miejscach widocznych i trwatych.

Dla zamykania przeptywu wody oraz do agé hydrantéw p.poz. projektujegsiasuwyzeliwne
kotnierzowe DN 80, 100 nr kat 4000 E2 PN 16 wrabrdow teleskopow nr kat. 9500E2 i
skrzynky uliczmg teleskopow nr kat. 2050.Teren wokot skrzynek ngleimocné betonem.

Dla zabezpieczenia p.pazastosowano podziemne hydranty DUO z podwoéjngmkniciem
standard GGG nr kat 240 PN 16 DN 80 H = 1,50m.

Zmiany kierunkow ruroaigéw wykonywa poprzez zastosowanie kolan elektrooporowych PE 100
SDR 11 o kcie 451 90 oraz kolan bosych PE 100 SDR 11acik 15i 30. Zabezpieczenia
rurociagéw przed wyrwaniem wskutek parcia wody i udéragdraulicznych wykonapoprzez
zabezpieczenie ruragjow folia oraz stabilizag gruntu cementem.

Dla wszystkich odbiorcow pobieegjych obecnie woglnalezy wykona przehczenie do
projektowanego wodoggu PE 110mm. Projektowany wodagiutazony w cagach pieszo-
jezdnych zaspuje kaacowki istniepcego wodoeigu DN 50 utagonego w prywatnych dziatkach (
przeznaczone do demosntg).Po wykonaniu projektowanej sieci wodggowej PE 100 Dz
110mm i odbiorze przez PWiK Kalisz najedokon& przehczenia istniegjcych odbiorcow wody
za pomog nawiertek i paczenia rury PE z istnigga rura stalowa lub PVC albo PE. (
przehczenie zled do PWIK).Przyhcza wodocigowe zaprojektowano z rur polietylenowych PE
100 SDR 11 PN 16 grednicy] 40 x 3,7 x 100 oraz 63 x 5,8 x 100 i zdoe na pospoice o
grubasci 15cm. Przydcza wodocigowe PE 40mm wykonywaza pomog opaski do nawiercania
HAWEX 110/50mm nr kat 5270 + zasuwa DN 25 PN 16&atr2681 wraz z obudaw
teleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850. Przyicza wodocigowe PE 63mm
wykonywa za pomog opaski do nawiercania HAWEX 110/50mm nr kat 527fasuwa DN 50
PN 16 nr kat 2520 wraz z obudgteleskopow nr kat 9601 i skrzynkteleskopow 1850.

Przefcia poprzeczne przez ulice o nawierzchni asfaltflaez naruszania nawierzchni) oraz do

przegé¢ pod istniegcymi przepustami drogowymi na cieku Piwonka wykoeg\ako przeciski rur
trojwarstwowych TS PE 110mm przy rownoczesnym wighial gruntu przy pomocy gtowicy z
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tarcz wiertnicza. Dla wykonania przewiertu poziomego nalevykona komor nadawcz o
wymiarach minimum 2,5 x 5,0 x h m oraz odbiarczwymiarach minimalnych 2,0 x 2,0 x h m,
gdzie h jest gibokascia dna komory nadawczej lub odbiorczej wynidajz zastosowanej
technologii przewiertowej i gbokasci posadowienia rury wodagowej.

Prokg; cisnieniowa wykona po zamontowaniu ruroggu i armatury

zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbisieci wodocigowych — Wymagania
techniczne COBRTI INSTAL zeszyt 3. Wieldocisnienia probnego Ppr=1.0 MPa. Po
pozytywnym wykonaniu proby, rurag zasypéi dokon& kilkakrotnego skutecznego ptukania
oraz przeprowadzidezynfeka¢ rurocagu. Do ptukania #y¢ wody wodocagowej, & do chwili
kiedy wyptywahca woda bdzie wzrokowa czysta. Do dezynfekciiyé chloroaminy w iléci 20-
30 mg/dm3 i pozostawiw przewodzie przez 24 godz. dtochloru pozostata w wodzie po
ukonczeniu chlorowania powinna byie wigksza ni 0,1mg/l wody.

Przewody z rur PE, zasuw i hydrantow nie ma potrzetlowsat.
6.0. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Przy budowie sieci i przytzy wodocagowych naley przestrzegaprzepisoéw bezpiecastwa i
higieny pracy zawartych w odémych rozporadzeniach i przepisach.

Kierownik budowy zobowgzany jest do opracowania planu ,bioz” i przedstawéego do
zaakceptowania frynierowi.

7.0. KONTROLA JAKGCI.
7.1. Zasady ogolne.

Ogodlne zasady dotygze kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdélne” pkt. 6.0.
Kontrola jakdci wykonywanych robét dmzie dokonywana przez poréwnanie wykonanych
robot z Dokumentagj Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgoééoz
warunkami technicznymi.

7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci i przatzy wodocagowych polega na sprawdzeniu zgogtno
budowy z projektem. Nahy sprawdzt:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szeroké&¢ wykopu,

c) gkbokas¢ wykopu,

d) odwadnianie wykopu,

e) szalowanie wykopu,

f) zabezpieczenie od olgen ruchu kotowego,

g) odlegié¢ od budowy ssiadupcej,

h) zabezpieczenie innych przewodéw w wykopie,
i) rodzaj podtaa,
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J) rodzaj rur i ksztattek,

k) sktadowanie rur i ksztattek,

[) utozenie przewodu,

m) zagszczenie obsypki przewodu,

n) zamontowaa armatug,

0) wykonanie blokéw oporowych,

p) wykonanie przegcia przyhcza wodocigowego w rurze ochronnej

Os przewodu, powinna ldyzgodna z wytyczeniem wykonanym przez geedet

w dowiazaniu do punktow statych, potwierdzonych na szkjeadezyjnym, przy spetnieniu
wymaga wiasciwego rozporzdzenia.

Glebokas¢ wykopu powinna b§ zgodna z 5.1.2. natomiast maksymalna sze&rtokgkopu nie
powinna przekraczaszerokdéci okreslonej w projekcie.

Wykop powinien by zabezpieczony przed naptywem waéd gruntowych i opaah.

Sposbb obrienia poziomu wod gruntowych powiniendoyykonany zgodnie

z Dokumentagj Projektova. Natomiast przed naptywem wéd opadowych powinien
zabezpieczaodpowiednio wyprofilowany teren.

Szalowanigcian wykopu powinno zabezpieczjpego stateczrig i szalowanie to powinno By
usuwane w migrpostpu zasypki wykopu.

W obrebie klina odtamu niezabezpieczonydian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.
Jeili komunikacja odbywa siw obrbie odtamuscian wykopu, konieczne jest zastosowanie
odpowiedniej obudowy wykopu.

Zabezpieczenie skrzgwan innych przewodow podziemnych z wykopem powinné by
wykonane zgodnie z Dokumentaé¢jrojektows, Specyfikacjami Technicznymi i
odpowiednimi przepisami.

Zabezpieczenie tych przewoddw polega na ich poaweies, ochronie przed

uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy ocdmonie przed ichcigciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu.

Rury, ksztattki i armatura, powinny byabezpieczone i sktadowane na ptaskim, rownym
podiazu. Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych powinnydmabezpieczone przed dziataniem
promieni stonecznych.

Wybrany rodzaj podtza pod uktadane ruragi okresla Dokumentacja Projektowa.

Przewod powinien kiyutozony zgodnie z wytyczanosia ha wyrdwnanym podia wykopu i
zainwentaryzowany przez geoglet

Na podtau naturalnym przewod powinien dygagkbiony na catej diugai, co najmniej na ¥4
swojego obwodu.

Na podiau naturalnym z podsypkoraz podtau wzmocnionym, przewdd powinien by
utozony zgodnie z DokumentacProjektova.

Obsypka przewodu powinnadprzeprowadzona szczegolnie staranniegzatyona

recznie lub mechanicznie, w zalesci od wymaga ustalonych w Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacjach Technicznych.

Wykonanie montau armatury zgodnie z Dokumentaé&rojektov.

Wysokas¢ zasypki wsipnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem rury, niewmnna by
mniejsza ni 30cm. Zagszczanie zasypki wginej powinno w zasadzie odbygvaig recznie.
Zageszczenie zasypki gtownej przewodu racodbywé sic mechanicznie. Ustalony stopie
zag:szczenia gruntu powinien byotwierdzony przez geologa.
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8.0. OBMIARY ROBOT.

Ogolne zasady dotygeze obmiarow robot podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gb
pkt. 7.0.
Jednostki obmiaroweaiastpujace:

- m: rurochgi razem z wykopem, umochieniem, pagdm i warstvg zasypki i
prébami, na podstawie pomiaru w terenie,

- szt armatura, rury ochronne, na podstawie pomiavderenie,

- m% bloki oporowe betonowe na podstawie pomiaru \@rie.

9.0. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady dotygze odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania @gbpkt. 8.0.

9.1. Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbior techniczny egciowy

a)

b)

c)

d)

Badania przy odbiorze technicznym poleg#:

zbadaniu zgodrioi usytuowania i diugi przewodu z dokumentacj inwentaryzag)
geodezyjn. Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewoduosd wytyczonej nie
powinno przekraczat2cm. Dopuszczalne odchylenieednych utaonego przewodu od
przewidzianych w projekcie nie powinno przekraczicm,

zbadaniu podtza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszaniawgrunt

W przypadku naruszenia pod# naturalnego, sposéb jego gszrzenia powinien gy
uzgodniony z laynierem lub projektantem,

zbadaniu materialu ziemnegaytego do podsypki i osypki przewodu, ktory powinien
by¢ drobny i srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat terowmnien by
zag;szczony,

zbadaniu szczeldoi przewodu. Badanie szczekoo nalery przeprowadz zgodnie z
PN-B-10725.

Szczelné¢ przewodow wodoagowych, powinna zapewdhiutrzymanie cinienia prébnego
przez okres 30 minut podczas przeprowadzania gngtsaulicznej. Ginienie prébne
powinno wynost 1,5 cénienia roboczego, nie mniejz®,90MPa

(9 barow).

Wyniki bada, powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z protokoterlqyr
szczelnéci przewodu, inwentaryzacgeodezyja (dopuszcza giinwentaryzagj szkicows)
oraz certyfikatami i deklaracjami zgodwoz Polskimi Normami

I aprobatami technicznymi, dotygzymi rur, ksztattek i armatury jest przegbmy podczas
spisywania protokotu odbioru technicznego esciowego, ktéry stanowi podstawlo
decyzji o maliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci

wodochgowe;j.
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Wymagane jest fe dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniubiodi
technicznego egciowego.

Kierownik budowy jest zobowrany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlaney prz
odbiorze technicznym — exiowym przewodu wodoggowego, zgtosi Inwestorowi do
odbioru roboty ulegage zakryciu, zapewdi dokonanie préb i sprawdzenie przewodu,
zapewnt geodezyjn inwentaryzagj przewodu, przygotowadokumentag powykonawci.

9.1.2. Odbior techniczny kitowy.

Badania przy odbiorze technicznym koowym, polegaj na:
a) zbadaniu zgodrigi dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym
I inwentaryzacj geodezyjn,
b) zbadaniu zgodrigi protokotu odbioru wynikow badazagszczenia gruntu zasypki
wykopu,
c) zbadaniu montas armatury,
d) zbadaniu protokotow prob szczehooprzewodu wodoagowego,
e) zbadaniu protokotow ptukania i dezynfekcji rurgg,
f) zbadaniu protokétu wydanego przez Sanepid

Wyniki badai powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z:
a) protokotami odbiorow technicznych@ziowych przewodu wodoggowego,
b) projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,
c) wynikami stopnia zagszczenia gruntu zasypki wykopu,
d) inwentaryzagj geodezyjn,
e) protokotem szczelrkgi przewodu wodoagowego,
f) protokdétem z ptukania i dezynfekcji przewodu wodgowego,
g) protokétem badania wody wydanym przez Sanepid,
h) protokotem odbioru uruchomienia przewodu wodgoiwvego
nalezy przekaza Inwestorowi wraz z wykonaniem sieci i pragky wodocagowych.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowyykonaniu odbioru kicowego.
Teren po budowie przytza wodocigowego, powinien bydoprowadzony do pierwotnego
stanu.

Kierownik jest zobowjzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawddwdane, przy

odbiorze kacowym ztgdyé oswiadczenia

— 0 wykonaniu sieci i przyczy wodocigowych zgodnie z projektem i warunkami
pozwolenia na budoyy

— 0 doprowadzeniu do nalgtego stanu i poeglku terenu budowy, a ta& — w razie
korzystania z ulic igsiadupcych nieruchomszi.

10.0. PODSTAWA PLATNGCI.
10.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady dotygee podstawy ptatrsei podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 9.0.
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10.2. Pfatng@ci.

Ptatndgci beda przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakasci rob6t w oparciu
0 pomiary i wyniki bada laboratoryjnych.
Cena za wykonane roboty obejmuje:

— roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznaczanie/ tras

- wykonanie wykopOw razem z umochieniéaman,

— zakup materiatow,

— transport materialtéw na miejsce wbudowania,

— przygotowanie podie, podsypki z piasku, z zgggczeniem,

— usungcie ewentualnych kolizji,

— uktadanie i montarur wodocagowych i armatury

- wykonanie blokéw oporowych,

— sprawdzanie szczelda rurocigow i wykonanie ptukania, dezynfekcji i prob
bakteriologicznych,

— 0znhaczenie trasy ruragu,

— doprowadzenie placu budowy do stanu pierwotnego.

11.0.PRZEPISY ZWHZANE.

11.1. Normy

PN-EN 545:2000 Rury ksztattki i wypasanie zzeliwa sferoidalnego oraz ichaziza
do rurociagébw wodnych — Wymagania i metody bada

PN — EN 12201 Systemy przewoddw z tworzyw sztucarde przesytania wody.
Polietylen (PE)

DIN 16892/93 Rury i ksztaitki systemu DAR- PEX

PN — EN 12201-2 Rury przeciskowe TS PE 100

PN-87/B-01060 Siewodochgowa zewnrtrzna — Obiekty i elementy wypasaia —

Terminologia
PN-92/B-01706/Azl:1999 Instalacje wodagowe — Wymagania w projektowaniu

PN-B-10725:1997 Wodoggi — Przewody zewgirzne — Wymagania i badania

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarteptizewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych

PN —-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczanrkaojenia na przewodach
wodochgowych

Warunki techniczne wykonania

11.2. Inne
1. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattz w woa i zbiorowym
odprowadzenigciekow (Dz.U. Nr 72/01 poz. 747)
2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoel@dz.U.Nr 207 z 2003r.,, poz. 2016)
z p&niejszymi zmianami.
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3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdmia 2 marca 1999r. w
sprawie okrélenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadgiogi publiczne i
ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43/99 poz. 430)

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 30 maja 200r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpal@adrogowe obiekty ifynierskie
i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 63/00 poz. 735)

5. Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 24 stycznia 1986r. pasvie wykonania
niektérych przepisow ustawy o drogach publicznydh.UU. Nr 6/86 poz. 33, Nr 48/86 poz.
239, Nr 136/95 poz. 670)

6. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Socglz dnia 26 wrzaia 1997r.
w sprawie ogolnych przepiséw bezpiegzigva i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 poz. 844,
Nr 91/02 poz. 811)

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlan@h U. Nr 47/03 poz. 401)

8. Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictavdnia 2 kwietnia 2001r.
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenigen® oraz zespotdw uzgadniania
dokumentacji projektowej Dz.U. Nr 38/01 poz. 455)

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej (Dz.U. 202/04
poz. 2072)

10.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnie 1998r. w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jestkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107/98 poz. 649, Nr 8/02 pak)

11.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w
sprawie systemow oceny zgodop wzoru deklaracji zgodsoi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i p@ebmego stosowania w
budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

12.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998r. w
sprawie okr@lenia wykazu wyrobdéw budowlanych nie mp@jch istotnego wpltywu na
spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosoveanwedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99-98 p@3)

13.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999r. pvasvie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarzéa zagraenie albo st#cych ochronie lub ratowaniu
zycia, zdrowia lub srodowiska, podlegagych obowazkowi certyfikacji na znak
bezpieczéstwa i oznaczenia tym znakiem oraz wyroboéw podigyah obowizkowi
wystawienia przez producenta deklaracji zgagn{Dz.U. 5/00 poz. 53)

14.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 20@0sprawie trybu wydawania
dokumentéw dopuszczajych do obrotu wyroby mage stwarzé zagraenie albo ktére
stuza ochronie lub ratowanitycia, zdrowia isrodowiska, wyprodukowane w Polsce lub
pochodace z kraju, z ktorym Polska zawarta porozumienie sprawie uznawania
certyfikatu zgodnéci lub deklaracji zgodriwi wystawianej przez producenta, oraz
rodzajow tych dokumentéw (Dz.U. Nr 5/00 poz. 58)
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejI(8T.05) & wymagania dotycze wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem robdt odtworzeniowych nawiemzchlic w zakresie

koniecznym do wykonania sieci wodggowej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.05gd2ie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy w zleceniu i realizacji robot zwanych z budow sieci wodocigowej i przyhczy w
zakresie podanym w pkt. 1.3. ,, Wymagagoinych”

1.3. Zakres rob6t olgtych Specyfikagj Techniczn.

Postanowienia wchodee w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej daiyrobo6t odtworzeniowych

nawierzchni drog, ulicw miejscach naruszonych paslazalizacji rob6t zwzanych z budow sieci
wodockgowej i przyhczy zgodnie z Dokumentadprojektove zawierajca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wyte w Specyfikacji Technicznepzgodne z obowizujacymi normami i
Specyfikacj Technicza STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.
Wymagania ogolne dotygze robo6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pki5.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobot i ich zgodni@ z Dokumentagj Projektowvd,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymiera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:
- kruszywo tamane podbudowy
- Zwir sortowany

- kruszywo kamienne tamane zwykie sortowane
- asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965
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3. SPRZT.

Warunki ogdine dotyeze stosowanego spiz podano w STI-01.00 ,Wymagani Ogdlne" pkt. 3.

Stosowany spet bedzie zgodny z DokumentadProjektows, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony przez
Inzyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchytia biwykonywane ¢cznie oraz przy pomocy
nastpujacych narzdzii sprziu;

- rowniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zag:szczarka wibracyjna

- wytwornia do wytwarzania mieszanek mineralno{ésfa/ch
- ukiladarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyece srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l@gtpkt. 4.
Zatadunek i roziadunek materiatbw Wykonawcedaie wykonywat z zachowaniendrodkéw
ostraznosci zapobiegaicych uszkodzeniu materiatow. Stosowanedki transportu d&da zgodne z
Dokumentagj Projektows lub inne, jeéeli zostal zatwierdzone przez igniera Do robét zwizanych z
odtworzeniem nawierzchnetla stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochdd samowytadowczy 5't,
- samochdéd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogoélne dotyaze wykonania robét podano w STI-01.00 ,Wymaganial@e)' pkt. 5.
Zakresy robot odtworzeniowych nawierzchni dla peegoinych dzielnic zawartes sv opracowane;
Dokumentacji Projektowej.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przyspienie do wykonania koryta oraz profilowania i &serzania podim jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychwykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podizu nie mae odbyw& sk  ruch
budowlany, niezvazany bezpgednio =z wykonaniem pierwszej warstwy nawibarzcKoryto
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mazna wykoné recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposéb wyikonan
musi by zaakceptowany przezzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgainien by
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przeyniera. Przed przygpieniem do profilowania
podiaze powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacZBo oczyszczeniu powierzchni
.podiaza naley sprawdz, czy istniegce rzdne terenu uniiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca gi aby rzdne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej o0 5cm wisze ni projektowane r@ne podiaa. Jeeli pierwszy warunek nie jest spetniony
i wystepuja zanienia poziomu w podiu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez lmyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spethiajcy wymagania obowtujace dla gornej strefy korpusu, w dto koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagséci¢ warstwe do uzyskania wymaganych waib
wskanika zagszczenia. Do profilowania podi® naley stosowa rowniarki. Bezp&rednio  po
profilowaniu podiaa naley przysipic do jego zagzczenia. Zagszczenie podia naley
kontynuowa do osigniccia wymaganego wskaika zagszczenia. Podi@ (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lgyutrzymywane w dobrym stanie.zé¢ po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez razice folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mpa przysipi¢c dopiero po jego naturalnym osuszeniu. PO  osuszen
podiaza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie ecal wykonanie nieziolnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinnadgozktadana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruimd projektowanej/ Grubié pojedynczo ukladanej warstwy nie
maze przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé¢ byoziczona w  sposob
zapewniajcy osigniecie wymaganych spadkow kdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaest
wiegcej niz jednej warstwy kruszywa, to @da warstwa powinna bywyprofilowana i  zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i edmych wysokéciowych. Rozpoazie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasfpi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przezyimera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas @ggzania powinna odpowigdavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzaneliJeilgotnai¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej waitg mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétmieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy. Wskeanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przygtemu poziomowi wskaika ngnasci podbudowy is=I,0. Podbudowa po wykonaniu, agprze
utozeniem nagpne] warstwy, powinna Byutrzymana w dobrym stanie. z86 Wykonawca kdzie
wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgeény
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peremich. Koszt naprawy wyniktych z
niewtgciwego utrzymania podbudowy ofsa Wykonawe robot.

67



5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladaskwyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwitocznie zgodnie ze schematem gezej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndgsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12,

- dla asfaltu D 100  12(C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagzszczanie nalegy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kliyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofsad
do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zkcza powinny by catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny hy
w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Bydéwno obctte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo-kauczukoww Sposoéb
wykonywania zacz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli .jakoi robot.

OgoIne zasady kontroli jako robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pgkt.Kontrola
jakosci  wykonywanych rob6t e¢hzie dokonywana przez poréwnanie wykonanyaiot
z Dokumentag Projektow oraz ich zgodrimi z warunkami technicznymi
Sprawdzenlu podlegdeda:
zgodnéc¢ z Dokumentacja Projektaw
- szerokéc koryta i profilowanego podi@,
- rowna¢ koryta i profilowanego podia,
- wska&nik zag:szczania koryta i wyprofilowanego pod#
- szeroké& podbudowy,
- rowna¢ podbudowy,
- grubd¢ warstwy podbudowy,
- nanos¢ podbudowy,
- szeroké& warstwy nawierzchni,
- rowna¢ warstwy,
- zhcza z istniejca powierzchm,
- krawedz obramowania warstwy,
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- wyghd warstw,
- zagszczenie warstwy nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00malania Ogoéine” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwiigzeawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\&gemia Ogolne" pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z DokumentaEjrojektova, Specyfikacjami Technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PtATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne™ pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 frobejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadpProjektova,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejit&rojektova,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokuna&gt Projektova,

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeki

2. PN-B/06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemedutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obaizenie piyt
4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiarbwndci  nawierzchni

planografem i tat
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5.BN-77/8931-12

6.PN-S-96025

7.PN-S96012

8.PN-S96013

9.PN-S-96014

10.PN-S-96023

Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe i lotniskowawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

Drogi samochodowe. Podbudowa i ule@spodige z gruntu
stabilizowanego cementem

Drogi samochodowe. Podbudowa chudego betonu.
Wymagania i badania

Drogi samochodowe i lotniskowRodbudowa z -betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepazdymagania i badania.
Wymagania i badania deciyez wigciwosci techniczno-

wytkowych warstw konstrukcji  drogowyclz ttucznia kamiennego.
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