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1. Wstep.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace budowa instalacji
o$wietlenia iluminacyjnego mostu nad nad rzeka Prosna w Kaliszu przy ul. Sroédmiejskie;.
1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy re-
alizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST. -

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z budowa

instalacji o$wietlenia iluminacyjnego mostu nad rzeka Prosna w Kaliszu przy ul. Srédmiej-

skiej.

a) budowa przylacza elektroenergetycznego - 35m
b) budowa kanalizacji kablowej - 22m
¢) budowa studni kablowej SK - 1 - 2 szt
f) szafka sterownicza - 1 szt
g) montaz specjalistycznej instalacji iluminacji mostu - 1 kpl.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST, sa zgodne z obowiazujacymi normami i ,,Przepisami Bu-
dowy Urzadzen Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodnos¢

z dokumentacja projektowsa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:

Zasilanie w energie elektrycza - materialy

L.P. Nazwa Jedn. | llosé
1. | Gniazdo wtyk 1-bieg + Z szt. 2
2. |kabel np. YKY 5§ X 4 m 35
3. | Koncowki do lutowania z Cu 4 mm2 szt 8




4. |Listwa zaciskowa g2t L
5. Ogranlcznlk przeplec szt 1
6. |Opaska kablowa OKi - ocechowana szt 4
7. |rury PCV 110 m 22
8. |rury APCV 40 m 12
9. |rury AROT typu SRS 110 m 3
10. |studnia SK -1 kpl 2
11. | Wazelina techniczna niskotopliwa N (TN) kg 1,2
12. | Wytacznik réznicowo-pradowy 16A szt. 3
13. | wyltgczniki nadpradowe 6A szt. 3
14. |zlgcze typu ZK kpl. 1
Instalacja iluminacji mostu - materialty
15. |Akcesoria 1 do opraw 19 LED szt. 8
16. |Akcesoria do opraw 48 LED szt. 4
17. | Akcesoria 2 do opraw 19 LED szt. 8
18. | Akcesoria do opraw 1ZD szt. 6
19. | kotki rozporowe plastykowe szt. 27
20. | konstrukcje wsporcze szt. 4
21. |Mododt ( 100-240V) szt. 1
22. |Oprawa ledowa np. 1ZD2 Ht 50W VT szt. 6
23, %;gany ledowe np. COLOR BURST BCP462 19xLED szt 8
0g | OPrawy ledowe np. COLOR GRAZE BCS459 48xLED - szt 4
HB/RGB 30 DMX L1219 :
25. | Profile montazowe m 10
26. |przewody faczace oprawy np.YDY 3 x 2,5 m 41
27. |przewody taczace oprawy np.. YDY 4 x 2,5 m 62




28. | przewody taczace oprawy sat 2
20 |LEADERKABLE B at | 2
30. |Przewod UTP kat 5 wzmocniony m 94
31. |Selaktor - KEYPAD szt. 1
32. |Zasilacz 100-240V szt. 2
33. |Ziacze koncowe kpl 1
34. |Zitaczka przelotowa IP 68 szt. 3
3. Sprzet

3.1 Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wylta-
dunku materialéw, sprzgtu, itp.

3.2 Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy wy-
kona¢ recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie
wplyna ujemnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Przewozone materialy, na uzywanych srodkach transportu winne by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworcg.
5.Wykonywanie robét

Zakres wykonywanych robot:

Opis Jedn llosé
I. | Szafka sterownicza
1. | Szafka sterownicza kpl. 1
Roztacznik lub wytgcznik przeciwporazeniowy 1 (2)-
2. . e szt. 3
biegunowy w rozdzielnicach
3. |Wylacznik nadpradowy 1-biegunowy w rozdzielnicach szt. 3

4. | Ogranicznik przepigc szt. 1




5 |Gniazdo wiyk 1-bieg. + Z szt. 2
6. |Aparaty evlenkﬂtryc‘:z:he"b masie do 2.5 kg szt. 1
Il. | Przytacze kablowe ( wlz)
8 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pusta- m 337
" |kach lub kanatach zamknigtych ’
Zarobienie na sucho konca kabla 5-zytowego o przekro-
9. |juzytdo 16 mm2 na napigcie do 1 kV o izolacji i powto- szt. 2
ce z tworzyw sztucznych
Podtaczenie przewodéw kabelkowych o przekroju zyty .
10. do 4 mm2 pod zaciski lub bolce szt.zyt 10
11. | Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc. 1
ll. | Kanalizacja kablowa
Budowa kanalizacji kablowej z rur PCW w gr.kat.lll, 1
12. | warstw.w ciggu kan., 1 rur.w warstwie, 1 otw.w ciggu m 22
kan.
13. | Utozenie rur ostonowych z PCV 40 m 12
Budowa studni kablowych prefabrykowanych rozdziel-
14. |czych SK -1 dwuelementowych w gruncie kat.lll Krot- stud. 2
nos¢ = 0.6
Instalacja oswietlenia iluminacyjnego - roboty
IV. | Montaz instalacji iluminacji
15. | Konstrukcje wsporcze do opraw szt. 4
16 Oprawy o$wietleniowe bryzgoodporne strugoodporne kol 8
" | przykrecane Pl
17 Oprawy o$wietleniowe bryzgoodporne strugoodporne kol 4
" | przykrecane - na wysoko$ci 8-15 m Pl
18 Oprawy oé$wietleniowe zarowe bryzgoodporne strugo- kol 5
" | odporne porcelanowe przykrecane Pl
19 Przewody izolowane jednozytowe o przekroju 4 mm?2 m 18
" | wciagane do rur - przewody zasilajace linie
20 Przewody izolowane jednozytowe o przekroju 4 mm2 m 15
" | wciagane do rur - polaczenia miedzy oprawami
21. |Montaz ztacza konncowego TERMINATOR szt. 1
22. |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg szt. 1
23. |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg szt. 1
24. |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg szt. 1




25 |Praewody izolowane jednozylowe @ przekroju 4 mm2 | 90
= | weiggane do-rur = skretka UTP
26 Przewody izolowane jednozytowe o przekroju 4 mm?2 m 60
" | wciggane do rur - potgczenia miedzy oprawami
57 Przewody izolowane jednozytowe o przekroju 4 mm?2 m 40
" |wciggane do rur - potgczenia miedzy oprawami
28. | Montaz ztgczy przelotowych IP 68 zigcz. 3
29. | Montaz profili montazowych - na wysokosci 8-15 m m 10
30 Programowanie, wnzuallzaCJa uruchamianie i pomiary kol 1
" |instalaci iluminaciji P
31. | Kopanie rowow dla kabli w sposéb reczny w gruncie kat. lil m3 4
32. | Ulozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm m 12
33, i:f;{ﬁywanle rowéw dla kabli wykonanych recznie w gruncie m3 4
Zageszczanie nasypow z gruntu spoistego kat.lll ubijakami
34, ; . m3 4
mechanicznymi

6. Kontrola jakosci robét

Celem Kkontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonych jakoSciowo celow, wykonanych
robot przy budowie instalacji o§wietlenia iluminacyjnego mostu nad rzeka Prosna w Kaliszu
przy ul. Srodmiejskie;.

6.1 Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz przewody elektroenergetyczne powinny posiadac
atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robot:

Kable przed zasypaniem sprawdzi¢ w zakresie lokalizacji, poprawnosci wlozenia

stanu powlok ochronnych i rezystancji izolacji.

Uziomy przed zasypaniem ziemia w zakresie poprawnosci ulozenia.

6.3 Badania i pomiary po montazowe

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzié¢ 1 pomierzy¢:

a) jako$é i kompletnos¢ wykonywanych robét

b) jako$é potaczen zamontowanych uchwytéw 1 osprzgtu

c¢) wykonaé pomiary elektryczne i geodezyjne

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru robét jest 1 m (metr) budowanej , budowanej linii elektrycznej i sztuka

montowanego urzadzenia.



8. Odbior robét

8.1 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorem robot ulegajacym zakryciu podlegaja nastepujace prace:
a) wykopy rowow kablowych

b) utozenie w nich kabli

¢) utozenie rur ostonowych

8.2 Zasady odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ nastgpujace dokumenty:
a) projektowa dokumentacj¢ powykonawcza

b) geodezyjng dokumentacje powykonawcza

¢) protokoty z dokumentowanych pomiar6w

9. Podstawa platnosci

Platnoéé za 1 m (metr) budowanej linii elektrycznej i sztuke

montowanego urzadzenia nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem, ocena jakosci uzytych

materialow i jakosci wykonywanych robét, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) Orurowanie i zasilanie w energie elektryczng instal. llum. mostu
- roboty pomiarowe 1 przygotowawcze
- oznakowanie robot
- transport materiatéw niezbgdnych do wykonywania robot.
- orurowanie mostu
- budowa przylacza ( wlz )
- budowa kanalizacji kablowe;j
- ustawienie szafki sterowniczej
- zZrywanie 1 naprawa nawierzchni
b) Montaz instalacji iluminacji mostu - roboty specjalistyczne
- montaz przewodow
- montaz opraw iluminacyjnych
- montaz urzadzen
- programowanie i uruchomienie instalacji
10. Dokumentacja projektowa:
Jednostka autorska dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j
Zaktad Projektowo — Ustugowy Jozef Buchelt
62 — 800 Kalisz , ul. Legionow 14/30

10. Przepisy zwiazane:



dowa.
2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonanie i badania przy
odbiorze.
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz.U. z dnia 19 marca 2003 roku.
4. N SEP-E-004 Projektowanie i budowa
5. PN-ICE 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i
| . ..o Przewodyochronne. . . \
6. PN-IEC 60364-5-54 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powto
ce polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace
0,6/1 kV.
7 PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalnos¢ dtugotrwata przewo-

dow.



